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opuse, pe direc^ia de curgere a fluidului, ni§te 
rotoare in forma de disc cu pale rabatabile, prinse 
articular pe supraf ejele lor frontale §i prevazute cu 
mecanisme de acjionare proprii §i ni§te tambure 
fixe, situate Tntre rotoare si concentrice cu aces- 
tea, formand in interiorul motorului canale si- 
metrice dispuse pe unul sau mai mutte etaje. 
Fluidul, trec&nd prin canale, ac{ioneaza asupra 
palelor rabatabile, determinand mi§carea ro- 
toarelor, toate rotoarele care se mi§c£ Tntr-un 
sens, fiind cuplate la acela§i arbore de ie§ire al 
motorului. Palele rabatabile ale masinii hidrauiice 

^■4 sau pneumatice, conform invenjiei, functfonand cu 
fluid sub presiune, evolueaza Tn canale cu ad£n- 

F*^ cime vanabila, situate Tn inele amplasate Tntre 

Ofejele frontale ale rotorului §i racordate la circuitul 
de fluid, regimul de funcjionare a masinii - motor 
f^) sau pomp§ - fiind determinat de sensuf de mi§care 
f<| al palei Tn canal. 
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Invenjia se refers la o masina hidraulica sau pneumatica cu pale rabatabile, in 
constructie simpla si robusta, care poate fi realjzate in diferite variante constructive, desti- 
nata sa functioneze cu randamente superioare. fie ca motor alimentat de un curent de fluid 
de un fluid sub presiune sau de gazele sub presiune rezultate Tn urma arderii unui combusti- 
bil, fie ca pompa sau compresor, cu aplicabilitate foarte larga Tn industrie. 

Se cunoaste o mare varietate de masini hidraulice sau pneumatice, avand rotorul 
echipat cu aripi batante sau rabatabile Tn jurul unui ax fixat pe rotor, paralel sau perpen- 
dicular fata de axul de rotate al acestuia, actionate fie de greutatea proprie, fie de forte cen- 
tnfuga, fie de mecanisme de actionare proprii. In timpul unei rotatii complete a rotorului 
palele opun rezistente maxima la miscarea Tn sensul curentului de fluid, preluandu-i o parte 
din energie, si rezistente minima la miscarea Tn sens invers acestuia. 

Aceste masini prezinte dezavantajul unor construct!! greoaie, complicate si cu 
randament scazut. 

Se cunosc de asemenea masini hidraulice si pneumatice - motoare sau pompe - care 
folosesc fluide de lucru sub presiune, fiind echipate fie cu pale culisante Tn rotor, fie cu pale 
articulate pe acesta, prezentand dezavantajul unor domenii foarte limitate de utilizare din 
punct de vedere al parametrilor de lucru, si al unei construct!! foarte pretentioase din punct 
de vedere al preciziei, al unei uzuri rapide a elementelor active, al unor solicitari marl Tn 
lagarele rotorului, precum si al unui cuplu de iesire cu valoare variabila. 

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia, consta Tn realizarea unei masini hidrau- 
lice sau pneumatice cu rotor cu pale rabatabile, care asigura preluarea energiei de miscare 
a mtregi. cantitati de fluid, care o strabate si poate fi integrate - singura sau Tn baterie de 
masin. - in instate^ de captare a energiei unui fluid Tn miscare, pentru o plaja foarte larqa 
de debite ale acestuia. 

Masina hidraulica sau pneumatica cu pale rabatabile, conform inventiei, permite atin- 
gerea scopului propus prin aceea ca poate fi realizata Tn diferite variante constructive 
functionand f.e ca motor hidraulic sau pneumatic pe flux de fluid, cu un singur etaj, alcatuit 
d.ntr-o carcasa cilindrica cu capace plane sau profilate si racorduri radiale de intrare si iesire 
a fluidului de lucru, diametral opuse, orientate pe directia fluxului de fluid, doua rotoare 
coaxiale sub forma de disc, cu diametre apropiate de eel al carcasei, aflate Tn miscare de 
rotatie de sens invers, unui fate de celalalt, datorita unor pale rabatabile profilate - de forma 
dreptunghiulara, sau eventual avand doua laturi opuse curbe - dispuse radial sau sub un 
unghi fete de raza, fixate articulat pe suprafetele frontale Tnvecinate ale celor doua rotoare 
spre penferia acestora, unghiul format Tn articulatie, Tntre suprafata rotorului si cea a palel 
respective, avand varful oriental Tn direc^a de miscare a fiecarui rotor si valori care variaza 
in timpul unei rotatii a acestuia - Tntre 0° - cand pala se gaseste Tn pozitia pasiva, asezate 
eventual intr-un locas profilat corespunzator pe suprafata rotorului respectiv - si un unghi 
maxim, eventual 90° - cand pala se gaseste Tn pozitie activa, pozitia palelor rabatabile de 
pe fiecare rotor fiind comandata, Tn timpul rotatiei acestuia, de un mecanism de actionare 
propnu cu came, Tn sine cunoscut; un tambur cilindric situat Tntre fetele frontale prevazute 
cu pale rabatabile ale rotoarelor, coaxial cu acestea, fixat de carcasa masinii printr-un 
deflector profilat si o nervura, aflate Tn planul de simetrie al racordului de intrare. respectiv 
ie§ire, asa fel meat, Tn interiorul masinii, se formeaza doua canale cu secpune dreptunghiu- 
lara, cu inaltime constanta, dispuse simetrie, delimitate de suprafetele frontale ale celor doua 
rotoare, suprafata interioara a carcasei si suprafate exterioara a tamburului, dimensiunile si 
forma palelor rabatabile fiind astfel alese meat, Tn pozitie activa, acestea sa obtureze canalul 
de scurgere a fluidului, iar Tn pozitie pasiva, sa nu Tmpiedice miscarea palelor de pe celalalt 
rotor, la o rotate complete a fiecarui rotor, palele rabatabile ale acestuia aflandu-se Tn pozitie 
activa numai pe o portiune a unuia dintre cele doua canale, si anume atunci cand se misca 
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in sensul de mi§care al fluidului de lucru, constructia simetricS a canalelor determinand 
mi§carea in sens opus a celor douS rotoare coaxiale, in legSturS, fiecare, cu cSte un arbore 
central, cei doi arbori ai ma§inii - coaxiali - putand ie§i din ma§inS fie fiecare prin capacul 
aflat in vecinStatea rotorului respectiv, prevSzut cu lagSrele §i dispozitivele de etan§are 
corespunzStoare, fie amandoi printr-un singur capac, unul dintre arbori fiind tubular §i pre- 
vSzut Tn interior cu lagSre §i dispozitive de etan§are necesare pentru rezemarea celuilalt, 
mi§carea de sens opus a celor doi arbori putand fi TnsumatS cu ajutorul unor mecanisme - 
de exemplu angrenaje conice sau planetare - Tn sine cunoscute, §i transmisS unui singur 
arbore de ie§ire al ma§inii; sau, pentru a permite vehicularea unor debite sporite de fluid, cu 
canale de circulate a fluidului, dispuse pe mai multe etaje, avand mai multe rotoare, cele 
extreme cu pale rabatabile pe o singurS fa{S frontalS, iar cele aflate Tn pozifli intermediare 
cu pale rabatabile pe ambele fete frontale, dispunerea palelor rabatabile pe fiecare rotor fiind 
astfel Tncat rotoarele Tnvecinate se mi§ca Tn sens contrar unul fa^S de celSlalt, toate rotoa- 
rele, care se rotesc Tntr-un singur sens, fiind cuplate rigid Tntre ele, §i formSnd un pachet, 
astfel Tncat Tn interiorul ma§inii se gSsesc douS pachete de rotoare, Tn mi§care de sens opus 
unul fata de celSlalt, fiecare pachet fiind solidar cu unul din cei doi arbori ai ma§inii cSruia 
Ti transmite mi§carea primitS de la fluidul de lucru, palele rabatabile fiind actionate fie de 
mecanisme de actionare proprii fiecSrui rotor, fie de un mecanism de actfonare comun 
pentru toate rotoarele pachetului respectiv, precum §i un numSr de tambure, corespunzStor 
numSrului de etaje al ma§inii, cuplaji Tntre ei, Tn pozifle fixS fats de carcasS, cu deflectorul 
Tn planul de simetrie al racordului de intrare; fie ca ma§inS hidraulica sau pneumatics lucrand 
cu un fluid sub presiune statics, cu unul sau mai multe etaje, palele rabatabile ale rotoarelor 
evoluand Tn ni§te canale profilate, cu adancime variabila, practicate pe suprafejele frontale 
ale unui inel cilindric fixat pe tambur Tn spatiul dintre fe|ele frontale a doua rotoare 
consecutive, fiecare canal - Tncadrat, eventual, partial sau pe Tntreaga periferie, de §icane 
sau labirinti practicati pe suprafafc frontalS a inelului respectiv, pentru diminuarea pierderilor 
de fluid - avand o zona initials cu adancime crescStoare, Tn sensul de rotate al rotorului 
respectiv, urmatS de o zonS mijlocie cu adancime constants §i de o zona terminals cu adan- 
cime descrescatoare, profilul suprafe^elor canalului fiind asemenea cu eel al suprafe^elor 
generate de muchiile corespunzatoare ale palei rabatabile la mt§carea acesteia, astfel meat 
interstijiul dintre muchiile panoului palei §i peretii corespunzStori ai canalului are valori 
minime, pe durata evolutfei palei respective Tn canal, Tn alte variante, zona mijlocie a cana- 
lului putand lipsi sau zona terminals putand avea adancime constants, canalele de pe cele 
doua fete ale inelului cilindric putand avea zona mijlocie deschisS cStre celalalt rotor sau 
Tnchisa - cele douS canale suprapunandu-se eventual pe o anumita portfune - dupS cum 
adSncimea canalului este egalS sau respectiv mai micS decat TnSltimea inelului cilindric; 
fiecare canal fiind Tn legSturS cu racordul de intrare prin una sau mai multe fante sau un 
jgheab, practicate pe o porflune sau pe Tntreaga sa zonS initials , dupa cum fluidul de lucru 
este compresibil - un gaz - respectiv incompresibil - un lichid - §i cu racordul de ie§ire prin 
una sau mai multe fante sau un jgheab, practicate pe Tntreaga zona terminals a canalului 
respectiv; Tn interiorul fiecarui canal, Tntre palele consecutive ale fiecSrui rotor, formandu-se 
ni§te compartimente mobile cu volum variabil Tn timpul unei rotatfi a rotorului respectiv, rolul 
functional al ma§inii depinzand de pozijia palei rabatabile fa{S de sensul de mi§care al 
rotorului pe care este fixatS, §i anume: motor, dacS varful unghiului dintre pala ?i suprafa^a 
rotorului este orientat Tn sensul de mi§care al acestuia, compartimentele formate Tntre doua 
pale rabatabile Tnvecinate avand volum crescStor pe portiunea initials a canalului, forta 
motoare instantanee care apare, Tn fiecare compartiment situat Tn zona respectivS, fiind 
proportionals cu diferenfc de adancime a canalului, Tn acel moment, Tn dreptul celor doua 
pale rabatabile care delimiteaza fiecare compartiment ?i cu presiunea din compartimentul 
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respectiv; pompa sau compresor, daca varful unghiului dintre paTsi suprafata rotorului este 
onentat ?n sens invers fep de sensul de miscare al rotorului, al carui arbore este actionat 
de un cuplu exterior, fluidul fiind aspirat Tn acest caz Tn zona terminals a canalului si com- 
pnmat .n zona ini^iala a acestuia; Tn diverse variante constructive fie pe suprafetele unui inel 
putand exista mai multe canale independente sau cuplate intra ele, Tn serie - prin niste 
canale .ntermediare profilate - sau Tn paralel, formand, in mod corespunzator, circuite diferite 
legate intre ele sau independente, cu acelasi rol functional sau cu roluri functional 
deosebite, mecanismele de actionare ale palelor rabatabile fiind orientate conform pozitiei 
canalului sau a circuitului respectiv fie, masina fiind etajata, cuplarea circuitelor de fluid de 
la d.fente etaje se realizeaza prin niste conducte de legatura sau prin niste inele distantiere 
cu canale .nterioare corespunzatoare, situate intre inelele cilindrice de pe fiecare etaj Tntr-o 
variants, pentru diminuarea fortelor axiale rezultante Tn lagarele arborilor rotoarelor, masina 
avand, la toate etajele, numai rotoare cu pale rabatabile pe ambele fete, iar Tn alta variants 
avand un s.ngur arbore de iesire pe care se gasesc unui sau mai multe rotoare de acelasi 
fel cu pale rabatabile, pe una sau pe ambele ft*, frontale, masina putand functiona fie ca 
motor pneumatic - alimentata cu un gaz sub presiune provenind de la un rezervor exterior 
sau rezultat ,n urma arderii unui combustibil Tntr-o camera de ardere echipatS cu dispozitive 
de al.mentare, de formare a amestecului combustibil si de aprindere a acestuia Tn sine 
cunoscute, - asigurand destinderea gazului de lucru Tntr-un singur canal sau o destindere 
prelungrta in mai multe canale cuplate, fie ca motor hidraulic. alimentata cu un lichid sub 
presiune, f.e ca pompa sau compresor, fie avand atat circuite motoare, cat si circuite de 
120 pompare independente. ? ae 

nr^J** de !° ,Utiile CUnoscute ' ma § ina hidraulica sau pneumatics, conform inventiei, 
prezinta o sene de avantaje, printre care: 

-posibilitatea realizSrii unor motoare pe flux de fluid cu randament ridicat, avand 
rotoare de dimensiuni reduse si cuplu de pornire cu valoare mica, datoritS circulajiei fluidului 
in masina ,n canale dispuse simetric pe unui sau mai multe etaje, si concenters fluxului prin 
forma de ajutaj convergent a canalului respectiv, iar sistemul de transformare a energiei 
cuplat cu arborele motorului - eventual un generator electric - fiind situat Tn afara fluxului de 

- posibilitatea realizarii unor masini robuste, cu un numar redus de piese Tn miscare 
de rotate si cu un numar foarte mic sau fara piese Tn miscare de translate, cu valori scazute 
ale fortelor si vitezelor relative Tn punctele de contact dintre piese; 

- posibilitatea realizarii unor motoare cu cuplu cvasiconstant la arborele de iesire- 

- posibilrtatea realizarii unor masini echilibrate, cu forte axiale si radiale avand valori 
minime in lagarele rotoarelor; 

- posibilitatea realizarii unor masini pneumatice, motoare sau compresoare, Tn care 
se realizeaza detenta prelungita, respectiv compresia fluidului Tn circuite formate din unui 
sau ma. multe canale cuplate Tn serie sau paralel, diferenjele mici de presiune Tntre compar- 
imentele formate de-a lungul canalelor Tntre palele succesive ale fiecarui rotor conducand 
la sohci an reduse Tn palele rabatabile §i lagarele acestora, precum si la valori scazute ale 
pierdenlor de presiune Tntre compartimentele succesive sau spre exterior; 

- posibilitatea realizarii unei mari varietaij constructive de instalatii de valorificare 
a energie. de miscare a unui flux de fluid, cu directie constants sau variabila. continuu sau 
intermitent, flotante sau fixe, Tn constructie simpla, robuste si cu gabarit mic- 

- posibilitatea realizarii unei mari varietati constructive de masini hidraulice sau pneu- 
matice, pentru fluids cu presiune statica, avand unui sau mai multe circuite cu acelasi rol 
functional - motor sau pompa - sau cu roluri diferite, cu acelasi fluid Tn toate circuitele sau 
cu fluide difente; 
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- posibilitatea realizarii unei ma§ini termice cu un numar redus sau fare piese in 
mi§care de translate, cu randament mecanic ridicat, avand camera de ardere Tnglobata Tn 

corpul acesteia sau exterioara, cu circuitele de comprimare a aerului sau a amestecului com- 150 
bustibil §i respectiv de destindere a gazelor arse situate in aceea§i ma§ina sau in ma§ini 
diferite. 

Se dau, Tn cele ce urmeaza, mai multe exemple de realizare a inventiei, cu referire 
§i la fig.1 ...123, care reprezinta: 

- fig.1, sectiune transversa^ in plan vertical printr-o ma§ina hidraulica sau 155 
pneumatica, conform inventiei, Tntr-o varianta constructive; 

- fig.2, sectiune transversa^ Tn plan orizontal dupa linia 1-1 din fig.1 ; 

- fig.3, sectiune transversala prin rotorul superior Tntr-o variants constructive 

- fig.4, vedere de sus, partiaie, a rotorului superior B din fig.3; 

- fig.5, sectiune transversala prin rotorul inferior C, Tntr-o varianta constructive; 160 

- fig.6, vedere de sus, partiaia, a rotorului inferior C din fig.5; 

- fig.7 §i 8, vedere de sus a unei pale rabatabile 12, Tn diferite variante constructive; 

- fig.9«f1 1 , sectiune transversala dupa linia ll-ll din fig.8, 9 prin pala rabatabile 12, Tn 
diferite variante constructive; 

- fig.1 2, sectiune transversala dupa linia Ill-Ill din fig.6 printr-un canal profilat b; 165 

- fig. 13^1 6, vedere partiaia a suprafefei frontale a unui rotor (B §i C), Tn diferite 
variante constructive; 

- fig. 17, sectiune transversala dupa linia IV-IV din fig. 16; 

- fig.1 8, sectiune transversala partiaia, Tn plan vertical, printr-o ma§ina hidraulica sau 
pneumatica, conform inventiei, Tntr-o varianta constructive; 170 

- fig.1 9, vedere partiaia a suprafetei frontale a unui rotor (B §i C), Tn alta varianta 
constructive; 

- fig.20, sectiune transversala dupa linia V-V din fig.1 9; 

- fig.21, vedere partiaia din directia VI, a mecanismului de actionare a palelor 
rabatabile, din fig.1 ; 175 

- fig.22, sectiune partiaia dupa linia VII-VII din fig.21 ; 

- fig. 23, sectiune partiaia dupa linia Vlll-Vlll din fig.21; 

- fig.24, sectiune transversala, partiaia, Tn plan vertical, printr-o ma§ine conform 
invenWei, Tntr-o varianta constructive a mecanismului de actionare al palei rabatabile; 

- fig.25 §i 26, vedere partiaia din directia IX, cu reprezentare schematica a sensului 180 
de mi§care al palei rabatabile §i a tachetului Tn diferite variante de montaj; 

- fig.27, sectiune transversala, partiaia, Tn plan vertical, printr-o ma§ina conform 
inventiei, Tn alta varianta constructive a mecanismului de actionare al palei rabatabile; 

- fig.28 §i 29, sectiune transversala, partiaia, dupa linia X-X, cu reprezentare 
schematica a sensului de mi§care al palei rabatabile §i al tachetului, Tn diferite variante de 185 
montaj; 

- fig.30, detaliu pentru suprafetele de ghidare ale camei pozitia 34; 

- fig.31 , detaliu pentru suprafetele de ghidare ale camei pozitia 35; 

- fig.32-r35, reprezentare schematica a mecanismului de actionare cu parghie din 

fig.21 , Tn diferite variante constructive; 190 

- fig.36, sectiune partiaia, rotita Tn plan orizontal, dupa linia XI-XI, din fig.33, 35 §i 41 ; 

- fig.37, detaliu de montare a tachetului la mecanismul de actionare din fig.25 §i 26, 
Tntr-o varianta constructive; 

- fig.38, detaliu de montare a tachetului la mecanismul de actionare din fig.28 §i 29, 

Tntr-o varianta constructive; 195 
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- fig.39, 40, sectiune transversals, partialS, in plan vertical, printr-o masinS conform 
inventiei, in alte variante constructive ale mecanismului de antrenare a palei rabatabile; 

- fig.41 si 42, vedere partialS din directia XII a mecanismului de actionare a palelor 
din fig.40, Tn diferite variante constructive; 

- fig.43, secfiune transversals, partialS, in plan vertical, printr-o masinS conform 
inventiei, in alts variants constructive a mecanismului de antrenare a palei rabatabile; 

- fig.44 si 45, sectiune dupS linia XIII-XIII din fig.43, Tn diferite variante constructive; 

- fig.46, sectiune dupS linia XIV-XIV din fig.43; 

- fig.47, reprezentare schematics, desfSsuratS, a evolutiei pozitiei palei de pe fiecare 
205 rotor, Tn decursul unei rotatii complete a acestuia; 

- fig.48, vedere frontalS a deflectorului 46, Tntr-o variants constructivS; 

- fig.49, sectiune transversals, partialS, In plan orizontal, dupa linia l-l din fig 1 Tntr-o 
variants constructivS; 

- fig.50, sectiune transversals, partialS, Tn plan vertical, dupa linia XV-XV, din fig.49; 
210 - fig.51, reprezentare schematics a cuplSrii arborilor de iesire opusi ai masinii cu un 

singur arbore exterior; 

- fig.52, reprezentare schematics a unei masini, conform inventiei, cu arbori de iesire 
coaxiali cuplati cu un singur arbore exterior; 

- fig.53, reprezentare schematics, partialS, a unui lagar suplimentar, amplasat pe 
215 capacul inferior Tn montajul din fig.52; 

- fig.54, reprezentare schematics a unei masini, conform inventiei, cu arbori de iesire 
coaxiali, cuplati cu un singur arbore exterior, Tntr-o variants constructivS; 

- fig.55, reprezentare schematics, partialS, a unui lagSr suplimentar, amplasat pe 
capacul superior, Tn montajul din fig.54; 

- fig.56, reprezentare schematics a unei masini, conform inventiei, Tntr-o variants de 

montaj; 

- fig.57 si 58, sectiune transversals, partialS, Tn plan vertical, printr-o masinS 
hidrauhca sau pneumatics, conform inventiei, cu canale pe douS etaje, Tn diferite variante 
constructive; 

- fig.59, sectiune transversals, partialS, Tn plan vertical, printr-o masinS hidraulicS sau 
pneumatics, conform inventiei, cu canale pe trei etaje; 

- fig.60, sectiune transversals dupS linia XVI-XVI din fig.59; 

- fig.61, sectiune transversals dupS linia XVII-XVII din fig.60; 

- fig.62 si 63, vedere dupS directia XVIII, din fig.60, Tn diferite variante constructive; 
230 ■ fi 9- 64 . sectiune transversals, partialS, printr-un rotor tip E; 

- fig.65468, sectiune transversals, partialS, printr-un rotor tip F. Tn diverse variante 
constructive; 

- fig.69, sectiune dupS linia XIX-XIX din fig.65 si 73; 

- fig.70, sectiune dupS linia XX-XX din fig.66 si 74; 
235 " fig-71 , sectiune dupS linia XXI-XXI din fig.67 si 75; 

- fig.72, sectiune dupS linia XXII-XXII din fig.68 si 76; 

- fig.73-76, sectiune transversals, partialS, printr-un rotor tip G, Tn diferite variante 
constructive; 

- fig.77, detaliu pala rabatabilS tip "balama"; 

- fig.78, detaliu pais rabatabilS tip "balama", pereche cu cea din fig.77; 

- fig.79-r81, detaliu mecanism de actionare a palelor rabatabile, coaxiale, de tip 
"balama", In diferite variante constructive; 

- fig.82 si 83, detaliu mecanism de sincronizare a actionSrii palelor rabatabile la 
diferite etaje, dispus pe exteriorul rotoarelor, Tn diferite variante constructive; 
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- fig.84 §i 85, detaliu mecanism de sincronizare a actionarii palelor rabatabile la 
diferite etaje, dispuse in interiorul rotoarelor, Tn diferite variante constructive; 

- fig.864-88, reprezentare schematics, in sectiune transversala, pe axa 90... 270°, a 
unei ma§ini multietajate, cu numar par de etaje, Tn diferite variante constructive; 

- fig.89-r91, reprezentare schematica, Tn sectiune transversala, pe axa 90... 270°, a 
unei ma§ini multietajate, cu numar impar de etaje, Tn diferite variante constructive; 

- fig.92, vedere frontalS, schematic, a inelului cilindric 92, Tntr-o varianta constructivS, 
cu canal a deschis; 

- fig. 93, sectiune transversala dupS linia XXIII-XXIII din fig.92; 

- fig.94, reprezentare schematics, desfa§urata, a profilului canalului a din inelul 
cilindric 92, Tn varianta constructiva cu canal deschis; 

- fig.95, reprezentare schematica, desfa§uratS, a profilului canalului a din inelul 
cilindric 92, Tn varianta constructiva cu canal Tnchis; 

- fig.96, reprezentare schematica, desfa§urata, a profilului canalului a din inelul 92, 
in varianta constructiva cu canale suprapuse; 

- fig.97, detaliu racord intrare fluid, Tntr-o variants constructivS; 

- fig.98, secjiune transversala dupS linia XX1V-XXIV din fig.97; 

- fig.99, detaliu racord intrare fluid, Tn alta varianta constructiva; 

- fig.100, sectiune transversala dupa linia XXV-XXV din fig.99; 

- fig. 101, detaliu racord intrare fluid, Tn alts varianta constructiva; 

- fig.102, sec^une transversala dupa linia XXVI-XXVI din fig. 1 01 ; 

- fig.1 03, reprezentare schematica a pozijiei palelor rabatabile 12, Tn zona cu adSn- 
cime crescStoare b a canalelor a, Tn doua variante functionate; 

- fig.104, detaliu racord ie§ire fluid, Tntr-o varianta constructiva; 

- fig. 105, sectiune transversala dupa linia XXVll-XXVII din fig.104; 

- fig. 106, detaliu racord ie§ire fluid, Tn alta varianta constructiva; 

- fig. 107, sectiune transversala dupa linia XXVIII-XXVIII din fig. 106; 

- fig. 108, reprezentare schematica a racordului de intrare fluid, cu camera de ardere 
TnglobatS, Tntr-o varianta constructiva; 

- fig.109, reprezentare schematica a racordului de intrare fluid cu camera de ardere 
exterioarS, Tntr-o varianta constructiva; 

- fig.1 10, reprezentare schematics a vederii frontale a unui inel 92 cu doua canale 
a 11 ! , a" 2 independente, pe aceea§i ia\& frontala; 

- fig.111, reprezentare schematica a unui inel 92 cu cate doua canale a", , a" 2 
cuplate Tn paralel, pe fiecare fata; 

- fig. 11 2, reprezentare schematics a unui inel 92 cu douS canale a'^ , a" 2 cuplate 
Tn serie, Tn doua variante functionale - motor sau compresor (pompS); 

- fig. 1 13, reprezentare schematica a unui inel 92 cu camera de ardere TnglobatS Tntre 
doua canale a", §i a" 2! legatS Tn serie; 

- fig.114, reprezentare schematics a unei sectiuni Tn plan vertical printr-o ma§inS 
hidraulica sau pneumatica, avand canale cu adancime variabila, Tntr-o variants constructivS; 

- fig.1 15-f1 17, reprezentare schematica a unei sectiuni Tn plan vertical printr-o ma§inS 
hidraulicS sau pneumatics, avand canale cu adancime variabila, cu douS etaje, cu rotor 
echilibrat axial, Tn diferite variante constructive; 

- fig.1 18-r120, reprezentare schematics a unei sectiuni Tn plan vertical printr-o ma§ina 
hidraulicS sau pneumatics, avand canale cu adancime variabilS, cu un singur arbore, Tn 
diferite variante constructive; 
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- fig. 121 si 122, reprezentare schematics a unei secjiuni in plan vertical printr-o 
masinS hidraulicS sau pneumatics, avand canale cu adSncime variabilS cu doua etaje, cu 
rotoare echilibrate axial, cu un singur arbore de ie§ire, in diferite variante constructive; 

295 " fig-123, reprezentare schematics a unei senium in plan vertical printr-o masina 

hidraulica sau pneumatica, avand canale cu adancime variabila cu rotor echilibrat axial cu 
camera de ardere TnglobatS Tn inelul 92, Tntr-o variants constructivS. 

Exemplul 1. Masina hidraulica sau pneumatica cu ax vertical, realizatS conform 
inventjei, este alcatuita dintr-un stator fix A, doua rotoare sub forma de disc, unul superior 

300 B §i altul inferior C, distance unul de celSlalt de un tambur D fixat de statorul A, toate 
elementele fiind coaxiale, fettle frontale paralele ale celor doua rotoare fiind prevSzute cu 
un numSr de pale rabatabile care, datorita unor mecanisme proprii de actjonare, pot ocupa 
fata de rotor fie o pozitie pasiva - pala in planul frontal al rotorului, fie o pozitie activS - pala 
Tnclinata cu un unghi a <; 90° fata de suprafata frontalS a rotorului respectiv. In interiorul 

305 masinii se formeazS douS canale semicirculare simetrice a Tn care, datorita modului in care 
sunt dispuse pe masina mecanismele de actJonare proprii, palele cate unui rotor se gSsesc 
Tn pozitie activa, obturand secfiunea canalului respectiv, iar palele celuilalt rotor se gasesc 
in pozitie pasiva, astfel Tncat fluidul de lucru, care parcurge cele doua canale a Tn aceeasi 
directie, actioneaza asupra palelor aflate simultan Tn pozitje activS pe cele doua rotoare B 

310 §i C si determine miscarea acestora Tn sens opus unul fa{5 de celalalt, fiecare rotor 
transmitand energia preluata de la fluidul de lucru la cate un arbore cu care este solidar. 

Statorul A este format dintr-o manta cilindrica 1 pe care se gasesc amplasate pe 
directia radialS, diametral opus, o gura de intrare 2 §i o gura de ie§ire 3 a fluidului, un capac 
superior demontabil 4 §i un capac inferior 5 solidar cu mantaua 1. Gurile 2 si 3 au eventual 

3 15 forma unor ajutaje - convergent, respectiv, divergent - Tn sine cunoscute, Tnaitjmea sectiunii 
de trecere a gurilor 2 si 3, la intrarea Tn manta, fiind eel mult egala cu distanta Tntre fetele 
frontale ale rotoarelor B §i C. 

Rotoarele, superior B §i inferior C, sunt alcatuite fiecare din cate un platou inelar plan 
6, cu niste jgheaburi profilate echidistante, identice b, pe suprafata frontala care delimiteaza 

320 canalul a, fixate pe o rama 7 solidarizata cu un disc 8, respectiv 9, prevazut cu cate un butuc 
10, respectiv 11. 

Pe fiecare platou inelar 6, se prind articulat, Tn jgheaburile profilate b, ni§te pale 
rabatabile 12. 

Fiecare pala rabatabila 12 este alcatuita dintr-un panou c fie dreptunghiular, fie de 
325 forma unui dreptunghi deformat, cu doua laturi opuse d si e curbe - arcuri de elipsa - dupa 

cum pala Tn pozifie activa este perpendiculars pe suprafata frontalS a rotorului sau face cu 

aceasta un unghi a < 90°, avand fixat, pe una din laturile sale drepte, un butuc cilindric f 

prevSzut cu un orificiu central g. 

Profilul laturilor curbe d si e se alege astfel meat, atunci cand pala se gaseste Tn 
330 pozitie activS, TnclinatS cu unghiul a fat,3 de suprafata frontalS a rotorului, toate punctele de 

pe latura respectivS sa se afle pe aceeasi suprafatS cilindricS. 

Panoul c are o fat^ superioarS h plans, tangents la suprafata butucului f si o fats 

inferioara i plans, aceasta constituind suprafafa activa a palei pe care, Tn functiune, se 

exercitS presiunea fluidului. 
335 In alte variante constructive, Tn scopul realizSrii palei ca solid de egalS rezistenta si 

a TmbunStatirii randamentului hidraulic al masinii, suprafata inferioara a panoului c poate fi 

profilatS dupS o curbs j, Tn sine cunoscuta, sau poate fi prevazutS si cu nervuri de 

rigidizare k. 
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Jgheabul b are o suprafata semicilindrica 1 , care se racordeaza la suprafa^a frontala 
a platoutui inelar 6 printr-o suprafata plana m §i o suprafata n profilata dupa forma palei 12. 
Fiecare jgheab este marginit, in cazul unei pale dreptunghiulare, la capatul exterior, de o 
suprafata plana o, prevazuta cu un orificiu p, iar la celalalt capat cu o suprafata plana q, 
avand un orificiu r. In cazul palei avand laturile curbe d §i e, jgheabul este marginit la capete 
de ni§te suprafete curbe s §i, respectiv, t, cu profil corespunzator. 

Cete doua orificii p §i r sunt coaxiale §i servesc la fixarea unor lagare radiale sau 
radial axiale 13 §i 14, Tn sine cunoscute. Prinderea palei in lagarele 13 §i 14 de pe rotor se 
face printr-un ax 15 fixat in orificiul p al butucului palei prin mijloace Tn sine cunoscute, 
nefigurate Tn desen, ax care serve§te §i pentru actionarea palei. 

Fiecare pala este orientata cu butucul sau Tn sensul de mi§care a rotorului pe care 
se monteaza, iar axa de rotajie a palei, ce trece prin lagarele 13 §i 14, este fie pe directie 
radiaia, fie formeaza cu tangenta la conturul circular interior al platoului 6, dusa Tn punctul 
de intersectie cu axa respectiva, un unghi p < 90° cu varful orientat Tn directia de mi§care 
a rotorului. 

Intr-o varianta constructiva, Tn absen^a platoului 6, rotorul este alcatuit dintr-un inel 
de rigidizare exterior 16, prevazut cu orificiile p, fixat pe rama 7, care este prevazuta cu 
orificiile r, cu ajutorul unor tije 17 Tn sine cunoscute, dispuse radial, care servesc §i ca limi- 
tatoare de pozitfe pentru palele 12 aflate Tn pozifle pasiva, fiind profilate Tn acest scop 
conform profilului palei. 

In cazul unor rotoare de dimensiuni man, pentru preluarea sarcinilor axiale, datorate 
greutatii proprii, pe inelul 16 al rotorului, Tntre lagarele 13 ale palelor 12, se fixeaza ni§te 
bol^uri echidistante 18 pe care se pot roti liber ni§te role de ghidare 19 cu suprafata sferica. 
Rolele rotorului superior B, montate spre exteriorul inelului 16, sunt ghidate Tntre o suprafata 
inelara plana u a unei degajari cilindrice v prevazuta la partea superioara a mantalei 1 §i 
suprafata capacului 4, iar rolele de ghidare ale rotorului inferior C, montate spre interiorul 
inelului 16, se sprijina pe capacul inferior 5 al statorului A. 

In alta varianta constructiva, pala 12 este Tn consola, fiind rezemata numai Tn lagarul 
14 de pe inelul 7 §i avand capatul exterior liber. Pe inelul 7, sunt prevazute limitatoarele de 
pozifle 20 pentru pozitia pasiva a fiecarei pale 12. 

Fiecare pala rabatabila 12 este prevazuta cu cSte un mecanism de actionare, care 
se poate realiza Tn mai multe variante constructive, din elemente Tn sine cunoscute, elemen- 
ts de antrenare al palei fiind fixat pe capatul situat spre interior al axului 15. 

Intr-o prima varianta, elementul de antrenare este o parghie 21 , avand la capatul liber 
un ax fix 22 pe care se mi§ca liber o rolS 23. Toate rolele 23 ale rotorului superior B sunt ghi- 
date Tntre suprafefele frontale de ghidare - superioara w §i, respectiv, inferioara x - ale unei 
came fixe circulare 24, iar cele ale rotorului inferior C, Tntre suprafetele frontale de ghidare - 
superioara y §i respectiv inferioara z - ale unei came fixe circulare 25. Cele doua came 24 
§i 25 au acela§i profil §i sunt dispuse simetric fata de planul de simetrie care trece prin axa 
gurilor de intrare-ie§ire. 

In alta varianta constructiva, elementul de antrenare este un pinion 26 angrenat cu 
un tachet cu cremaliera 27 prevazut la capat cu axul fix 22 cu rola 23, ghidata de camele 24 
sau respectiv 25, tachetul putand executa o mi§care de translate Tntr-un ghidaj vertical a 1 
sau, Tn alta varianta b 1 , al unei carcase 28 de proteose a mecanismului, fixata pe rotor, 
pozitia ghidajului vertical fa{a de pinionul 26 determinand atat sensul de rotatie al acestuia 
§i, deci al palei 12, la mi§carea de translate a tachetului, cat §i profilul camelor 24 §i 25. 
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h alta varianta constructs, elementul de antrenare este un pinion conic 29, angre- 
nat cu o roata dintata conica, cu ax vertical 30, solidara si coaxiala cu o roata dintata cilin- 
dnca 31 , prevazuta cu un fus 32 care se poate roti liber Tntr-un lagar C al unei carcase 33 
de proteose a mecanismului, fixata pe rotor. Roata dintata 31 angreneaza cu tachetul cu 
crema era 27 prevazut cu axul fix 22 cu rola 23, tachetul putand execute o miscare de 
ranslafie mtr-un ghidaj onzontal d' sau, Tn alta varianta e' al carcasei 33, pozitia ghidaju.ui 
ata de roata 31 determ.nand sensul de rotatie al acesteia si deci al palei 12, la miscarea de 
translate a tachetu.ui. Toate rolele 23 ale rotorului superior B sunt ghidate Tntre ni § te supra- 
fe e rad,a e de ghidare - exterioara f ■ si respectiv interioara g- - ale unei came radiale fixe 34, 
ar cele ale rotorulu, rnferior C intre niste suprafete de ghidare - exterioara h' si respectiv 
mtenoara . - ale unei came radiale fixe 35. Cele doua came 34 si 35 au profile similare §i 
sunt d.spuse s.metric fata de p.anu. de simetrie ce trece prin axa gunlor de intrare-ie § ire 

In aceste variante, cele doua suprafete de ghidare ale fiecarei came 24 25 34 si 35 
a Sl gura Tnchiderealantului cinematic al mecanismului deactionareal palei ' ' 
tnrhiH J" a ' te ? riant6 COnStructive ' camele au «ecare cate o singura suprafata de ghidare, 
T C ' nematiCe 3 mecanismului de ^nare a. palei rea.izandu-se fie prin 

cu supXtmeL " *" CUn ° SCUte ' ^ **** *' rolei 

R r ^ tfe \ r0,a 2 l 3 mecanismului de ac t ionar * ™ Parghie a palei de pe rotorul superior 

25 Z «7 Z ' SS men ' n6 ?n CU SUprafa?a W a 24 ' z a camei 

25 fie datonta une. contragreutati 36 montata pe o prelungire j' a parghiei 21 Tn cazul 

rotorulu, superior B sau pe bratu. parghiei 21 Tn cazul rotorului inferior C, fie datorita unui 
resort 37, m sme cunoscut, montat coaxial cu axa palei rabatabile si torsionat Tn sens 
corespunzator pentru a realiza apasarea rolei 23 pe suprafata camei, avand un capat fixat 
mtr-un onficiu * prevazut Tn rama 7 „ celalait capat rezemat Tntr-un orificiu , situat Te 
pargh,a 2 . In aceasta varianta, rabatarea palei Tn pozifie active, Tn timpul unei rotatii com- 
plete a rotorulu., este asigurata de profilul suprafetelor de contact w, respectiv z, iar reve- 
nirea §, mentinerea palei Tn pozitje pasiva pe rotor sunt asigurate de elementele 36 sau 37 
neonate. L.m.tarea unghiului de deschidere a palei Tn pozitje activa se realizeaza cu 
ajutorul unu, opritor 38 Tn sine cunoscut, fixat pe suprafata interioara a ramei 7 a rotorului, 
avand rolul de a limita rotirea brafijlui j' al parghiei 21 . 

In alta varianta, rola 23 a mecanismului de actionare cu parghie a palei de pe rotorul 
supenor B, respectiv, inferior C, se menfine Tn contact cu suprafata x a camei 24 respectiv 
supra ata y a camei 25. fie prin montarea contragreutatji 36 pe braful parghiei 21 pentru 
otoru. superior B, respectiv pe prelungirea j' a parghiei 21 pentru rotorul inferior C, fie dato- 
nta resortulu, 37 torsionat Tn sens corespunzator. In aceasta varianta, rabatarea palei Tn 
pcz. .e active este asigurata de elementul 36 sau 37, iar revenirea § i mentinerea palei Tn 
poz,t.e pas.va sunt asigurate de profilul suprafetei de contact x §i, respectiv y 

In alte vanante constructive, cand actionarea paJelor 12 se face cu tacheti vertical! 
sau onzontal,, mentinerea contactului permanent Tntre rolele 23 si suprafetele de ghidare 
x §, y ale camelor 24 § i 25, § i respectiv g- si i" ale camelor 34 § i 35, se realizeaza prin 
tache^or 6 39 m ° ntate ?n 9 hida * e,e a ' sau b> . ^spectiv d- sau e' sub capetele 

Camele 24 si 25. respectiv 34 §i 35 sunt fixate, Tn interiorul tamburului D, care este 
c3cute. ^ ^ ° § ' C ' ° U ajUt0m ' U " 0r nervuri 40 fn sina 



t. 
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In alta varianta constructiva, camele 24, cu suprafata de ghidare w, §i 25, cu 
suprafata de ghidare z, sunt amplasate pe capacul superior 4, respectiv pe capacul 
inferior 5. 

In aceasta situate, carcasele 28 se monteaza cu ghidajele a 1 sau b 1 orientate spre 435 
discurile 8 §i respectiv 9 ale rotoarelor, acestea fiind prevazute cu orificii m # corespunzand 
ghidajelor respective pentru trecerea tachejilor 27, apasarea acestora pe suprafetele de 
ghidare ale camelor realizandu-se prin resorturile 39 montate comprimat in ghidajele 
tachetilor. 

Limitarea unghiului de deschidere a palei, Tn cazul acflonarii cu tacheti, se realizeaza 440 
prin limitarea cursei tachetului, alegeind o distanja corespunzatoare Tntre capatul acestuia 
§i fundul ghidajului respectiv. 

Tntr-o varianta constructiva, palele rabatabile 12 ale rotorului superior B sunt ghidate 
de o cama frontala 41 cu o suprafata de ghidare n\ iar cele ale rotorului inferior C de o cama 
frontala 42 cu o suprafata de ghidare o\ ambele fixate Tn canalul de curgere a fluidului a pe 445 
suprafata exterioara a tamburului D, la extremitatile acestuia. 

Panoul c al fiecarei pale este prevSzut cu cSte o degajare p' corespunzatoare pro- 
filului modificat al canalului a de curgere a fluidului, datorita existentei celor doua came. Pe 
suprafata h a panoului fiecarei pale rabatabile, Tn zona de contact cu suprafata de ghidare 
a camei, este fixata, prin mijloace Tn sine cunoscute, o patina 43 avand un capat r 1 de forma 450 
adecvata contactului cu suprafata camei, eventual prevazut cu o rola de contact Tn sine 
cunoscuta, nefigurata Tn desen, situat Tn degajarea p\ 

Mecanismului de actionare al fiecarei pale este constituit din parghia 21 fara rola 23, 
fixate pe axul 15, actfonata fie de contragreutate^6, fie de resortul 37, a?a cum s-a aratat 
anterior, pentru a asigura ridicarea palei Tn pozitie actlvS, reveriirea ?i mentinerea acesteia 455 
Tn pozitie pasiva fiind asigurata de profilul camelor 41 §i 42. 

In alta varianta constructiva, pala rabatabiia 12 fie se poate roti liber pe axul 1 5, care 
este fixat pe rotor Tn orificiile p §i r, fie este fixata pe axul 15 montat Tn lagarele 13 §i 14, 
mecanismul de actionare al palei constand dintr-un arc de torsiune 44, Tn sine cunoscut, 
amplasat Tntr-un orificiu s 1 coaxial cu orificiul g, situat la capatul butucului f al palei, unul din 460 
capetele arcului fiind fixat Tntr-o degajare t' existenta Tn peretele orificiului s\ iar celeiait fiind 
fixat Tn orificiul k' din rama 7 a rotorului, astfel Tncat arcul sa fie tensionat pentru asigura, Tn 
timpul mi§carii rotorului, contactul permanent Tntre capatul curbat al patinei 43 §i suprafata 
de ghidare a camei respective §i deci ridicarea palei 12 din pozitie pasiva Tn pozitie activa, 
pe rotor, atunci c£nd profilul camei permite aceasta. 465 

In aceste variante, unghiul a este limitat fie de pozifla camelor 41 §i 42 fata de supra- 
fata frontala a rotorului respectiv, Tn cazul a < 90°, fie de suprafata m a jgheabului b pentru 
a = 90°. 

Pe parcursul unei rotatii complete a rotorului, fiecare pala executa o mi§care de 
rotate odata cu acesta putand ocupa, datorita mecanismului de actionare propriu, fie o 470 
pozitie activa, cand fata superioara h a palei este Tnclinata cu un unghi a = 90° sau, Tn alta 
varianta a < 90°, fata de suprafata frontala a rotorului, fie o pozitie pasiva - fata superioara 
h a palei se gase§te Tn planul suprafe^ei frontale a rotorului, fiind a§ezata eventual Tn 
jgheabul profilat b, fie gasindu-se Tntr-o faza de trecere de la o pozitie la alta. 

Se noteaza cu y unghiurile parcurse de o pala Tn una din pozitiile specif ice, Tn 475 
decursul unei rotatii complete a rotorului: 

Yi - unghiul parcurs Tn faza de trecere a palei de la pozt'tia pasiva la pozitia activa; 

Y 2 - unghiul parcurs de pala aflata Tn pozitie activa; 
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Y 3 - unghiul parcurs de pala aflata Tn faza de trecere de la pozitia activa la pozitfa 

pasivS; 

Y 4 - unghiul parcurs de pala aflata Tn pozitie pasiva, cu conditia y 1 +y 2 +Y3 + Y4=360°. 

Marimea unghiului a precum si durata mentinerii palei 12 Tn una din pozitiile mentio- 
nate, Tn decursul unei rotatii complete a rotorului, exprimata prin valoarea unghiurilor y sunt 
determinate de profilul camei mecanismului de acjionare al palei. Identificarea profilului celor 
doua came 24 si 25, respectiv 34 si 35 sau 41 si 42, determina valori egale pentru perechile 
de unghiuri y specifice celor doua rotoare B si C. 

Rxarea camelor este realizata astfel Tncat suprafetele de ghidare ale acestora asi- 
gura dispunerea simetrica Tn plan a unghiurilor Yi + Ya specifice unui rotor fata de cele 
specifice celuilalt rotor, planul de simetrie trecand prin axa gurilor de intrare-iesire a 
statorului A. 

Tamburul D, alcatuit dintr-un corp central 45 cu o suprafata exterioara cilindrica, 
solidar cu un deflector 46 si o nervura 47, diametral opuse, prevazute cu niste placi de fixare 
48 si respectiv 49, se fixeaza de statorul A al masinii cu ajutorul unor distantieri 50 si al unor 
elemente de fixare - suruburi, piulite - Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen, astfel Tncat 
deflectorul 46 si nervura 47 sa se gaseasca Tn planul de simetrie mentionat. 

Deflectorul 46 are suprafete laterale simetrice u', formand un unghi ascuflt Tntre ele, 
racordate la suprafata exterioara a corpului 45 pe toata Tnalt,imea acestuia. 

Rabaterea palei 12 Tn pozitie activa, datorita mecanismului propriu de ac^ionare, 
poate Tncepe numai dupa ce pala, aflata Tn pozitie pasiva pe rotorul Tn miscare de rotatie, 
a depasit, cu tot conturul, proiectia suprafetei laterale u' a deflectorului 46 pe suprafata fron- 
tala a rotorului respectiv, iar revenirea Tn pozitie pasiva se termina Tnainte ca pala sa ajunga 
Tn dreptul nervurii 47. Intr-o variants constructiva, deflectorul 46 este prevazut cu niste 
degajari v\ avand o suprafata curba, Tn sine cunoscuti, care permit fie Tnceperea rabaterii 
palei Tn pozitie activa mai devreme fie extinderea deflectorului pe zona unghiulara y v 

Se formeazS astfel Tn interiorul ma§inii doua canale semicirculare a simetrice, fiecare 
canal av§nd o sectiune de trecere dreptunghiulara, delimitate de suprafetele frontale ale 
celor doua rotoare B si C, In miscare de rotatie Tn sens invers unul fata de celalalt, suprafata 
fixa interioate a statorului A si suprafata exterioara a tamburului D. 

Pentru diminuarea pierderilor hidraulice, distanta Tntre suprafetele frontale ale celor 
doua rotoare, precum si diametrele suprafet,elor mantalei 1 §i respectiv corpului 45 al tam- 
burului D se aleg Tn func{ie de dimensiunile palei 12 astfel Tncat sa asigure jocuri minime 
constructiv Tntre peretii canalului semicircular din masina si muchiile palelor aflate Tn pozitie 
activa Tn canalul respectiv. 

tntr-o varianta constructiva, cand pala nu ajunge pana la marginea exterioara a 
rotorului, pentru micsorarea jocului dintre muchia exterioari a palei, aflata Tn pozitie activa 
pe rotor si suprafata cilindrica a carcasei A, pe aceasta se fixeaza cate un segment cilindric 
51 , Tn fiecare canal, Tntre fetele frontale ale celor doua rotoare B si C pe zona cuprinsa Tn 
unghiul y 2 - 

Cele doua canale a, Tn legatura fiecare cu gurile de intrare si de iesire, permit Tmpar- 
tirea fluxului de fluid, care intra Tn masin§, Tn doua fluxuri egale, care circula Tn acelasi sens. 

Prin profilul si dispunerea lor, perechile de came asigura rabatarea palelor 12 Tn 
pozitie de lucru activa si revenirea Tn pozitie pasiva pentru fiecare rotor B si C Tn cate unul 
din cele doua canale a astfel Tncat, Tn fiecare canal, palele unui rotor se gasesc Tn pozitie 
activa, obturand sectjunea acestuia, Tn timp ce palele celuilalt rotor se gasesc Tn pozitie 
pasiva. 
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Presiunea fluidului de lucru din fiecare canal, exercitata pe fa{a inferioara, cuprinsa 
in interiorul unghiului a, a palelor rabatabile 12 ale unui rotor, care se gasesc in pozitie activa 
in canalul respectiv, determina mi§carea rotorului Tn sensul de mi§care a fluidului §» aparijia 
unui cuplu motor la arborele acestuia. Datorita mi§carii Tn acela§i sens a fluidului §i dispunerii 
simetrice a palelor aflate Tn pozitie activa de pe cele doua rbtoare, Tn cele doua canale ale 
ma§inii, rotorul B §i rotorul C se mi§ca Tn sens contrar unui fa{a de celalalt, dezvoltand 
cupluri motoare egale. 

Numarul palelor rabatabile 12 de pe fiecare rotor se alege astfel meat, Tntre gura de 
intrare a fluidului §i gura de ie§ire a acestuia, s3 existe, Tn orice moment, eel pu{in o pala Tn 
pozitie activa, care sa obtureze canalul a, astfel meat sa nu fie posibila trecerea directa a 
fluidului Tntre cele doua guri ale ma§inii. 

Fiecare rotor B §i respectiv C - prin butucul s5u 10 §i respectiv 11 , este fixat pe cate 
un arbore 52, respectiv 53, prin mijloace Tn sine cunoscute - pene, caneluri etc - nefigurate 
Tn desene. Cei doi arbori coaxiali se sprijina pe carcasa A prin ni§te lagare 54 prevazute cu 
dispozitive de etan§are, toate elementele fiind Tn sine cunoscute, fixate Tn orificiul w' de pe 
capacul superior 4 §i respectiv Tn orificiul x' de pe capacul inferior 5. Capetele arborilor 
respectivi, care se rotesc Tn sens contrar unui fata de celalalt, ies din ma§ina, fiecare pe cate 
o parte a acestuia, putand fi cuplati, fiecare cu cate un consumator de putere prin cuplaje 
Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen. 

Tntr-o variants constructive, ma§ina are un singur arbore exterior 55, paralel cu arborii 
coaxiali 52 §i 53 ai rotoarelor B §i C, rezemat Tntr-un lagar exterior 56 prins pe carcasa A prin 
intermediul unui suport 57, toate elementele fiind Tn sine cunoscute. 

Pe arborii 52 ai rotorului B, respectiv 53 al rotorului C, este fixata cate o roatS din{at& 
conica 58 §i respectiv 59, Tn oglinda una fa^a de cealalta, angrenata fiecare cu cate o roata 
dintata conica 60, fixata pe capatul cate unui arbore intermediar 61 , rezemat Tntr-un lagar 
62 fixat pe capacul superior 4, respectiv pe capacul inferior 5 al carcasei A printr-un 
suport 63. 

Arborii 61, rotindu-se Tn acela§i sens, transmit mi§carea prin intermediul unor pi- 
nioane conice 64, fixate pe celSlalt capat al lor, unor roti din^ate conice 65, fixate pe arborele 
55, toate elementele fiind Tn sine cunoscute. 

In alta varianta constructiva, cei doi arbori coaxiali ai ma§inii ies pe o singura parte, 
prin unui din capacele acestuia. In acest scop, Tn cazul ie§irii prin capacul superior 4, rotorul 
inferior C este fixat, prin butucul s3u 11, pe un arbore central 66, iar rotorul superior B este 
fixat, prin butucul sau 10, pe un arbore tubular 67 avand un canal central y\ Arborele tubular 
67 iese prin orificiul central al capacului superior 4, sprijinindu-se pe acesta prin intermediul 
unui Iag3r radial-axial 68 prevazut §i cu un dispozitiv de etan§are, toate elementele fiind Tn 
sine cunoscute. Arborele central 66 se reazema Tntr-un lagar radial-axial 69, prevazut §i cu 
dispozitiv de etan§are, montat Tn canalul central y' al arborelui tubular 67, Tntr-o variants, 
putand fi rezemat suplimentar Tntr-un lagSr 70 prevazut pe capacul inferior 5. In cazul ie§irii 
arborilor prin capacul inferior 5, rotorul superior B se fixeaza pe arborele central 66, iar 
rotorul inferior C pe arborele tubular 67, lagarul 68 al acestuia montandu-se Tn orificiul x' al 
capacului inferior 5 al ma§inii, lagarul suplimentar 70 fiind prevazut, eventual, pe capacul 4. 

Pe capetele exterioare ale arborilor 66 §i 67, sunt fixate rotile din{ate conice 59 §i 
respectiv 58, care se rotesc Tn sens opus una fa{3 de cealalta §i, angrenand simultan cu un 
pinion conic 71, fixat pe un arbore de actionare 72 al ma§inii, determina mi§carea Tntr-un 
singur sens a acestuia, puterea motorului la arborele de ie§ire Tnsumand puterile dezvoltate 
de cele doua rotoare. Arborele de ie§ire este rezemat pe capacul inferior 5, printr-un lagar 
73 prevazut cu un suport 74, toate elementele fiind Tn sine cunoscute. 



575 



580 



585 



590 



595 



600 



605 



610 



615 



620 



RO 109230 B1 

In alta variants constructive, cei doi arbori coaxiali 66 si 67 constituie arborii de 
mtrare ai unui reductor planetar 75 Tn sine cunoscut, al carui arbore de iesire este cuplat cu 
un consumator de putere. 

Exemplul 2. Masina hidraulica sau pneumatics cu ax vertical, cu canale a etajate 
realizat conform invenflei, permite vehicularea unui debit mai mare de fluid, comparativ cii 
eel din exemplul anterior, prin marirea sectiunii de trecere a fluidului datorita folosirii mai 
multor rotoare cu acelasi diametru, si anume: doua rotoare extreme, cu cate o singura fata 
frontala prevazuta cu pale rabatabile 12, din care unui - fie rotorul superior B fie rotorul 
inferior C - fixat pe unui din arborii masinii, iar celalalt, un rotor inelar E fara elemente de 
fixare pe arborele masinii, si un numar de rotoare intermediare sub forma de disc F sau de 
mel G cu cate doua fete frontale, prevazute cu pale rabatabile 12 pe ambele fete, palele de 
pe o fata fiind dispuse Tn oglinda fata de cele de pe cealalta fata, marimea si numarul 
acestora fund acelasi pentru suprafetele frontale ale rotoarelor de pe fiecare etaj, dar putand 
difen de la un etaj la altul. 

Dispunerea palelor rabatabile 12, pe fiecare rotor, este astfel meat rotoarele Tnve- 
cinate se misca Tn sens contrar unui fata de celalalt, distanta dintre suprafetele frontale ale 
acestor rotoare constituind Tnalfimea canalului a de curgere a fluidului de la fiecare etai al 
masinii. 

Toate rotoarele care se misca Tntr-un singur sens, se cupleaza rigid Tntre ele 
formand cate un pachet de rotoare cu axele palelor rabatabile 12, dispuse Tn acelea§i planuri 
verticale astfel, meat Tn interiorul masinii se gasesc doua pachete de rotoare, Tn miscare de 
sens opus unui fata de celalalt, fiecare pachet fiind cuplat cu unui din cei doi arbori ai 
masinii, caruia Ti transmite miscarea primita de la fluidul de lucru. 

Rotoarele, superior B §i inferior C, sunt similare constructs cu cele din exemplul 
antenor, iar rotorul inelar E difera constructiv de acestea numai prin lipsa elementelor de 
cuplare pe arborele masinii - discul 8, sau respectiv 9 si butucul 10 sau respectiv 11 - putand 
fi montat, Tn functie de varianta constructiva adoptata, atat Tn pozijie superioara cat si Tn 
pozrtie inferioara. 

Rotorul intermediar F, sub forma de disc, este alcatuit din platoul inelar plan 6 fixat 
ped,scul8, respective, de butucul 10, respectiv11, prin care transmite miscarea la un'ul din 
cei doi arbori ai masinii: superior, respectiv inferior. 

Platoul inelar 6 are doua fete frontale paralele, prevazute cu jgheaburi profilate b 
real.zate in una din variantele descrise Tn exemplul anterior, fiecare jgheab fiind prevazut cu 
or.fic.le coaxiale p si respectiv r pentru prinderea articulate a palei 12 pe rotor. Jgheaburile 
profilate b de pe o suprafata frontala a platoului 6 sunt dispuse simetric - Tn oglinda - fata de 
cele de pe cealalta suprafata frontala, toate fiind orientate astfel meat, prin pozitia palei raba- 
tabile pe suprafata respectiva sa asigure rotorului o miscare de rotatie Tn sens invers fata 
de cele doua rotoare Tnvecinate. 

Intr-o varianta constructiva, rotorul intermediar F este realizat din inelul 16 fixat con- 
centric de rama 7 solidara cu discul 8, respectiv 9, si butucul 10, respectiv 11, prin tijele 
d.spuse eventual radial si care pot servi si ca limitatoare de pozitie pentru palele 12 aflate 
in pozitie pasiva, fiind profilate in acest scop conform profilului palelor. Atat inelul 16 cat si 
rama 7 sunt prevazute cu orificiile coaxiale p si respectiv r pentru montarea perechilor de 
pale rabatabile. 

In alta varianta constructiva, Tn vederea reducerii grosimii rotorului F, acesta are 
palele 12, care sunt situate Tn pozitii opuse pe cele doua suprafete frontale, montate fie pe 
cate un s.ngur ax, fie pe arbori coaxiali, rotorul fiind prevazut, Tn acest caz, cu cate un singur 
rand de orificii p si respectiv r. Cele doua pale rabatabile 12 au, fiecare, butucul constituit 
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din unul sau mai multe elemente f fixate pe marginea panoului c §i dispuse pe toata 

lungimea acestuia, alternativ cu cele ce formeaza butucul palei pereche, astfel Tncat alcS- 

tuiesc Tmpreuna o articulate de tip "balama", fund fie libere pe axul 15, daca acesta este fixat 

in orificiile p §i r corespunzatoare ale rotorului, fie fixate prin butucii lor f, cu ajutorul unor 625 

mijloace cunoscute, nefigurate Tn desen, una direct pe axul 15, iar cealalta - libera fa{a de 

axul 15 - fixata pe un ax tubular 78 coaxial cu acesta, Tn acest ultim caz, in orificiile 

corespunzatoare p §i r ale rotorului fiind montate lagSrele 13 §i respectiv 14, iar cei doi arbori 

15 §i 78 servind pentru montarea mecanismului de actfonare a palelor. In aceasta variants, 

Tn cazul rotorului constituit dintr-un platou inelar 6, loca§ul profilat pentru montarea perechilor 630 

de pale rabatabile avand axul comun, rezulta din intersectfa jgheaburilor profilate b opuse 

de pe suprafetele frontale ale platoului respectiv §i este simetric fa^a de un plan care contine 

axele de rotate ale palelor rotorului, fiind alcatuit din suprafetele plane m, cele profilate n 

precum §i suprafetele de capat ale celor doua jgheaburi. 

Rotorul intermediar G, sub forma de inel, similar constructs cu rotorul intermediar 635 
F descris mai sus, este lipsit de elementele de cuplare cu vreunul din arborii ma§inii - discul 
8, respectiv 9, §i butucul 10, respectiv 11, fiind prevazut pe ambele fete frontale cu pale 
rabatabile 12 dispuse Tn a§a fel meat sa-i asigure o mi§care de rotatie Tn sens invers fa\a de 
rotoarele cu care este Tnvecinat. 

Ma§ina se poate realiza Tn mai multe variante constructive, av§nd un numar par sau 640 
impar de etaje. 

Tntr-o varianta constructiva, Tn cazul general al unei ma§ini cu numar par de etaje - 
deci un numar impar de rotoare - cele doua pachete de rotoare sunt alcatuite astfel: 

- un pachet H format din rotoarele extreme, rotorul superior B §i rotorul inelar E liber 

fata de axul ma§inii, cu pale rabatabile pe o singura fa{3, Tntre care se gasesc, Tn cazul 645 
ma§ini!or cu un num5r de etaje > 2, unul sau mai multe rotoare ihtermediare Q 19 G 2 .... cu 
pale rabatabile pe ambele fe{e, toate rotoarele pachetului fiind fixate rigid Tntre ele cu ajutorul 
unor tiranti longitudinali 76 amplasati echidistant, pe direc^ii paralele sau concurente, pe 
conturul exterior al rotoarelor respective §i prevazufl cu ni§te placi de fixare 77 §i cu 
elemente de prindere - §uruburi §i piuli^e - Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen. Intregul 650 
pachet de rotoare astfel format este cuplat, prin butucul 10 solidar cu rotorul B, cu unul din 
arborii ma§inii, fie cu eel de ie§ire de la partea superioiara a ma§inii 52 sau 67, fie cu arborele 
central 66, cand acesta iese pe la partea inferioara a ma§inii. 

Intr-o varianta constructiva, pachetul de rotoare H are la partea superioara un rotor 
inelar E liber fa{a de axul ma§inii, iar la partea inferioara un rotor extrem C, prin al carui 655 
butuc 11, intregul pachet de rotoare se cupleaza cu un arbore, fie cu eel de ie§ire de la 
partea inferioara a ma§inii 53 sau 67, fie cu arborele central 66 cand acesta iese pe la 
partea superioara a ma§inii; Tn cazul particular al unui motor cu doua etaje, pachetul H de 
rotoare fiind alcatuit numai din cele doua rotoare extreme, fara nici un rotor intermediar G. 

- un pachet I, format din unul sau mai multe rotoare intermediare F 1( F 2 ... cu pale 660 
rabatabile pe ambele fe{e, fiecare rotor fiind intercalat Tntre doua rotoare vecine apar^inand 
celuilalt pachet de rotoare H §i fiind cuplat direct prin butucul sau la celalalt arbore al ma§inii, 
corespunzator variantei constructive adoptate pentru pachetul de rotoare H. 

Intr-o varianta constructiva, pachetul de rotoare I este alcatuit dintr-un singur rotor 
intermediar sub forma de disc F n situat Tn ma§in3 Tn vecinatatea rotorului extrem B sau C 665 
din pachetul de rotoare H, §i un numar de rotoare intermediare sub forma de inel G, toate 
rotoarele pachetului fiind fixate rigid jntne ele cu ajutorul tirantilor longitudinali 76 §i al placilor 
de fixare 77, amplasate echidistant pe conturul interior al ramei 7 a fiecarui rotor, Tn interiorul 
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tamburelor D, Tntregul pachet de rotoare fiind cuplat la arborele masinii prin butucul rotorului 
670 sub forma de disc F v forma rotoarelor inelare G permitand reducerea spatiului gol din 
interiorul tamburelor masinii prin profilarea corespunzatoare a capacului 4 sau 5 situat in 
vecinatatea rotorului extrem al pachetului de rotoare H. 

Tntr-o alta varianta constructive in cazul general al unei masini cu numar impar de 
etaje > 1 - deci cu numar par de rotoare - cele doua pachete de rotoare sunt alcatuite astfel: 
675 • un Pachet J format din rotorul superior B cu pale rabatabile pe o singura fata si un 

numar de rotoare intermediare sub forma de inel G» G;, ... avand pale rabatabile pe ambele 
fete, fixate Tntre ele cu ajutorul tirantilor 76 si al placilor de fixare 77, Tntregul pachet fiind 
cuplat prin butucul 10 solidar cu rotorul superior B, cu unul din arborii masinii, fie cu eel de 
iesire de la partea superioara a masinii, 52 sau 67, fie cu arborele central 66, cand acesta 
680 iese pe la partea inferioara a masinii. 

In alta varianta constructiva, pachetul de rotoare J este format dintr-un numar de 
rotoare intermediare Q,, G,, ... si rotorul inferior C, cu pale rabatabile pe o singura fata, prin 
al carui butuc 11, Tntregul pachet se cupleaza cu un arbore al masinii: fie cu eel de iesire, 
de la partea inferioara a masinii 53 sau 67, fie cu arborele central 66, cand acesta iese pe 
685 la partea superioara a masinii; 

- un pachet K format din celalalt rotor extrem cu pale rabatabile pe o singura fata, 
rotorul superior B respectiv rotorul inferior C si din unul sau mai multe rotoare intermediare 
F„ F 2 ... cu pale rabatabile pe ambele fete, intercalate Tntre rotoarele celuilalt pachet si 
cuplate direct, fiecare prin butucul sau la celalalt arbore al masinii, corespunzator variantei 
690 constructive adoptate pentru pachetul de rotoare J. 

Intr-o varianta constructiva, pachetul de rotoare K este alcatuit dintr-un singur rotor 
intermediar sub forma de disc F„ situat Tn vecinatatea rotorului extrem B sau C din pachetul 
de rotoare J, un numar de rotoare intermediare sub forma de inel G si un rotor inelar extrem 
E, toate rotoarele pachetului fiind fixate rigid Tntre ele cu ajutorul tirantilor longitudinal! 76 si 
695 al placilor de fixare 77, amplasate echidistant pe conturul interior al ramei 7 a fiecarui rotor, 
Tn interiorul tamburului D, Tntregul pachet de rotoare fiind cuplat la arborele masinii prin 
butucul rotorului sub forma de disc F„ iar capacul 4 sau 5, situat Tn vecinatatea rotorului E 
al pachetului, fiind profilat corespunzator pentru a reduce spatiul gol creeat Tn interiorul 
tamburelor D. 

700 Tn cazul particular al unei masini cu un singur etaj, cele doua pachete de rotoare J 

si K sunt formate din cate un singur rotor, fie B fie C, constructia fiind similara cu cea 
prezentata Tn exemplul 1 . 

La fiecare etaj al masinii, Tn intervalul dintre suprafetele frontale a doua rotoare 
Tnvecinate, se monteaza cate un tambur D 2 ... similar cu eel descris Tn exemplul anterior, 

705 prevazut pe corpul sau 45 cu deflectorul 46 si nen/ura 47, diametral opuse, ale caror muchii 
extreme nu depasesc conturul rotoarelor respective. 

Toate tamburele D„ D 2 ... sunt dispuse Tn aceeasi pozitie, cu deflectorul 46 situat Tn 
planul de simetrie al racordului de intrare, si se cupleaza unul cu altul, formand un pachet 
care se fixeaza pe unul din capacele carcasei A a masinii. Fixarea tamburelor D 1f D 2 ... 

7 10 Tnvecinate Tntre ele sau, a Tntregului pachet de tambure, de capacul carcasei, se reallzeaza 
fie prin exteriorul rotorului, Tn cazul ca sunt situate de o parte si de alta a unui rotor cuplat 
direct pe unul din arborii masinii, fie prin interiorul rotorului, Tn cazul ca sunt situate de o 
parte si de alta a unui rotor cuplat cu celelalte prin exterior, prin tirantii 76. 
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Astfel, tamburele D situate de o parte §i de alta a unui rotor de tip F, cuplat direct prin 
butucul sau pe arborele ma§inii, se fixeaza unul fa{a de ceiaialt prin exterioail rotorului, 715 
folosind piacile de fixare 48 §i, respectiv 49, solidare cu deflectorul 46 §i respectiv cu nervura 
47 Tntre care se monteaza ni§te distantieri 79 cu ajutorul unor piese de prindere nefigurate 
Tn desen, toate elementele fiind in sine cunoscute. In mod asemanator, fixarea Tntregului 
pachet de tambure pe unul din capacele carcase! A, prin exteriorul unui rotor cuplat direct 
la arborele ma§inii, se realizeaza prin distantieri mai scur^i 50 situati tntre piacile de fixare 720 
48, §i respectiv 49, ale tamburului §i capacul respectiv. 

Forma §i dimensiunile piacilor de fixare 48 §i 49, precum §i amplasarea distan^ierilor 
79 §i, respectiv 50, se aleg astfel Tncat sa permita atat mi§carea rotoarelor cuplate direct cu 
arborele ma§inii cat §i mi§carea rotoarelor celuilalt pachet, cuplate prin exterior cu ajutorul 
tirantilor 76, iar jocul Tntre piesele fixe §i cele Tn mi§care sa fie minim, Tn vederea diminuarii 725 
pierderilor hidraulice. 

Tamburele D situate de o parte §i de alta a unui rotor G, care se cupleaza cu 
celelalte rotoare ale pachetului din care face parte, prin exterior, cu ajutorul tirantilor 76, se 
fixeaza Tntre ele cu ajutorul unor inele de fixare 80 amplasate Tn interiorul corpului 45 al 
tamburului, solidar cu acesta, §i al distantierilor 79 situaji Tntre inelele respective, toate 730 
elementele fiind Tn sine cunoscute. fn mod asemanator, fixarea Tntregului pachet de tambure 
pe unul din capacele carcasei A peste un rotor cuplat prin exterior la pachetul de rotoare 
respectiv, se realizeaza prin distantierii mai scurti 50, situati Tntre inelul 80 §i capacul 
respectiv. 

Palele rabatabile opuse 12 situate pe suprafefele frontale ale rotoarelor de tip F §i 735 
G avand axe de rotate paralele dispuse Tn acela§i plan vertical, pot fi cuplate doua cate 
doua cu ajutorul unor sectoare dintate 81, permanent angrenate, montate pe capetele celor 
doua axe 15 ale palelor astfel, Tncat la actfonarea uneia dintre pale - numita Tn continuare 
pala conducatoare - cealalta pala - numita Tn continuare pala condusa - sa execute o 
mi§care identica §i de sens contrar, realizandu-se Tn felul acesta sincronizarea mi§carii 740 
palelor situate Tn acela§i plan vertical. 

Tn varianta rotoarelor de tip F §i G avand palele rabatabile opuse 12 de pe cele doua 
fe{e frontale montate pe arbori coaxiali, sincronizarea rabaterii celor doua pale se poate 
realiza prin montarea pe cei doi arbori 15, 78 a unor pinioane conice 82 §i respectiv 83 
angrenate permanent cu un pinion 84 care, datorita faptului ca se rote§te liber pe un ax 85 745 
fixat pe rotor, are rolul de a inversa sensul mi§cSrii pe care o transmite de la un pinion la 
celalalt, toate elementele fiind Tn sine cunoscute. 

Mecanismul de acjionare al palelor 12 f similar cu eel descris Tn exemplul anterior, se 
monteaza la toate etajele ma§inii pe axul fiecSrei pale, Tn cazul rotoarelor extreme B, C, E, 
respectiv pe axul palei conducatoare la rotoarele F, G care au pale pe ambele fe{e frontale. 750 
Perechile de came 24 §i 25 sau 34 §i 35 respectiv 41 §i 42 ale mecanismului de acflonare, 
realizate Tn una din variantele descrise Tn exemplul anterior, se fixeaza la fiecare etaj al 
ma§inii tamburului D corespunzator, astfel TncSt s3 asigure rabaterea simultana a palelor 
aflate pe aceea§i generatoare verticala a pachetului de rotoare respectiv. 

In alta varianta constructiva, ma§ina esje prevazuta cu o singura pereche de came 755 
24 §i 25 sau 34 §i 35 respectiv 41 §i 42 §i mecanismele de ac^ionare corespunzatoare, 
conform celor descrise anterior, situate numai la nivelul palelor conducatoare fie de la primul 
fie de la ultimul e.taj al ma§inii, mi§carea transmitandu-se simultan de la fiecare dintre 
acestea la toate palele conducatoare, aflate pe aceea§i verticala, de pe celelalte rotoare 
care formeaza pachetul de rotoare respectiv, prin mecanisme de sincronizare formate din 760 
elemente in sine cunoscute. 
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Astfel, Tn cazul pachetului H, J de rotoare fixate Tntre ele prin exterior cu tiranfli 76 
§i placile 77, toate palele conducatoare sunt prevazute cu cate un pinion 86, fixat pe capatul 
axului 15 Tn exteriorul rotorului, toate pinioanele 86 de pe aceea§i verticala angrenand cu 

765 cate o cremaliera comuna 87 amplasata Tntr-o carcasa 88 fixata pe* periferia rotoarelor care 
alcatuiesc pachetul respectiv, in a§a fel Tncat mi§carea primita de la o pala a primului sau, 
Tntr-o varianta constructive, a ultimului rotor, se transmite simultan, prin cremaliera 87 §i prin 
sectoarele dinjate 81 sau ro|iie dintate conice 82, 83 §i pinionul 84, la toate palele de pe 
aceea§i generatoare a pachetului de rotoare. 

770 In cazul celuilalt pachet I, K, toate palele conducatoare de la nivele inferioare, 

respectiv superioare, ale pachetului de rotoare sunt prevazute cu cate un element de antre- 
nare, fie o parghie 21, fie un pinion 26, fie un pinion conic 29 angrenat cu o roata dinjata 
conica 30, similar cu elementele de antrenare ale palelor conducatoare de la primul, respec- 
tiv ultimul etaj, fixat pe capatul axului 15 Tn interiorul rotorului. Pentru transmiterea simultana 

775 a mi§carii la toate etajele pachetului de rotoare, elementele de antrenare ale palelor con- 
ducatoare de la primul etaj sau, respectiv, ultimul etaj, sunt cuplate cu cele ale palelor aflate 
pe aceea§i verticala la celelalte etaje prin ni§te elemente de legatura: fie o tija comuna 89 
prinsa articulat de parghiile 21 Tn scopul formarii unor paralelograme deformabile, fie o 
cremaliera verticala comuna 90 care angreneaza simultan cu pinioanele 26 de la toate 

780 etajele §i este prevazuta la capatul superior sau, respectiv, inferior cu axul 22 §i cu rola 23 
Tn contact cu suprafetele camei mecanismului de actionare, fie cu un ax comun 91 pe care 
sunt fixate toate rotile dilate conice 30 ale pachetului de rotoare, aflate pe aceea§i verticala, 
discurile rotoarelor care formeaza pachetul fiind prevazute cu orificiile m' §i respectiv c 1 care 
permit montarea elementelor de legatura respective. 

783 In cazul rotoarelor F §i G av£nd palele opuse, de pe cele doua fe{e, coaxiale §i mon- 

tate liber pe ax, mecanismul de actionare al fiecarei pale consta din camele 41 §i, respectiv 
42, fixate pe tamburele D la fiecare etaj al ma§inii §i din arcurile de torsiune 44 amplasate 
Tn orificiile s 1 practicate Tn butucii f ai fiecarei pale, a§a cum s-a aratat Tn exemplul anterior. 
Orificiile s 1 se practica Tn butucii extremi ai celor doua pale, astfel TncSt fiecare pala este 

790 actfonata de arcul 44 montat Tn orificiul s 1 respectiv §i tensionat Tntre degajarea t 1 a acestuia 
§i un punct fix de pe rotor, respectiv orificiul k 1 practicat Tn rama 7, pentru una din pale, §i 
orificiul z" practicat fie Tn peretele exterior al jgheabului b, fie Tn peretele inelului 16. 

Tntr-o varianta constructive, orificiile s 1 se practica Tn doi butuci Tnvecina{i situati fata 
Tn fa{a, astfel meat cele doua pale sunt acflonate simultan de un singur arc 44, montat Tn 

795 loca§ul format din cele doua orificii s 1 §i tensionat Tntre degajarile t 1 ale acestora. 

Exemplul 3. Ma§ina hidraulica §i pneumatica, cu pale rabatabile, conform inventiei 
pentru fluide de lucru, sub presiune statica. 

In scopul adaptarii ma§inii pentru a lucra ca motor hidraulic sau pneumatic, folosind 
un fluid de lucru sub presiune statica, Tn spatiul inelar cuprins Tntre mantaua cilindrica 1 a 

800 statorului A §i corpul cilindric 45 al tamburului D, se fixeaza, solidar cu acestea, un inel cilin- 
dric 92 cu Tnai^ime corespunzatoare distan^ei dintre suprafetele frontale ale rotoarelor B, C 
avand, pe fiecare suprafafa frontaia a sa cate un canal a" cu adancime variabiia, Tn care 
evolueaza palele rabatabile 12 ale rotorului Tnvecinat suprafe{ei respective, cele doua 
canale, care fac legatura Tntre racordul de intrare §i racordul de ie§ire a fluidului, diametral 

805 opuse, avand, fiecare, o zona ini{iaia b", cu o adancime crescatoare Tn sensul de rotate al 
rotorului respectiv, pe sectorul unghiular Yi caracteristic pentru trecerea palei din pozijia pa- 
siva Tn pozitia activa, o zona mijlocie c", deschisa spre ceiaialt rotor, cu adancime constanta, 
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egala cu Tnaltfmea inelului cilindric 92, pe sectorul unghiular y 2 caracteristic pentru men^i- 
nerea palei m pozitfa activa pe rotor, §i o zona terminate d" cu adancime descrescatoare, 
pe sectorul unghiular y 3 caracteristic pentru trecerea palei din pozitia activa in pozitfe pasiva. 

Fundul canalului a" in zonele cu adancime crescatoare b" §i cu adancime descresca- 
toare d" este constituit din ni§te suprafeje profilate e", respectiv f", asemenea cu supra- 
fe{ele generate de muchia panoului palei, paralela cu axul de rotate al acesteia, la mi§carea 
palei rabatabile respective prin canal, pe sectorul unghiular Yi respectiv y 3 , iar perejii laterali 
ai canalului sunt constituiti dintr-o suprafata exterioara profilata g M §i o suprafata interioara 
profilata h M asemenea cu suprafetele generate de celelalte muchii ale panoului palei, a§a 
fel meat interstitiul dintre suprafetele pofilate ale canalului §i muchiile corespunzatoare ale 
palei s3 aiba valori minime, pe toata durata evolujiei acesteia in canalul respectiv. 

Cele doua canale a" pot fi deservite de racorduri - de alimentare 2, respectiv 
evacuare 3 - proprii fiecaruia sau comune ambelor canale. 

Legatura Tntre racordul de alimentare 2 de pe mantaua 1 a statorului A §i fiecare din 
cele doua canale a M se realizeaza fie separat, prin cate un canal radial i" practicat in inelul 
cilindric 92 §i prevazut cu o ramificatie j" care comunica cu o fanta k M practicata Tn suprafata 
profilata e w din zona initials b" a canalului, fie printr-un canal radial i" comun, Tn tegatura cu 
ambele ramificajii j". 

In alte variante constructive, legatura dintre canalul radial I" §i fiecare canal cu 
adancime variabila a" se realizeaza fie direct prin ni§te fante I" practicate in una sau Tn am- 
bele suprafete laterale - exterioara g" §i interioara h M - pe o portiune sau pe toata lungimea 
zonei initiate b" a canalului respectiv, fie printr-un jgheab m" cu adancime variabila sau 
constanta, practicat pe suprafata de fund e M pe o portiune sau pe toata lungimea zonei ini- 
tiate b n §i care comunica cu canalul radial i" printr-o ramificatie a acestuia n M . 

Legatura Tntre fiecare canal cu adancime variabila a" ?i racordul de ie§ire 3 se reali- 
zeaza fie prin ni?te fante b" practicate Tn una sau Tn ambele suprafete laterale - exterioara 
g" §i interioara h" pe toata lungimea zonei terminale d" a canalului, fie printr-un jgheab p M 
cu adancime variabila sau constanta, practicat de-a lungul suprafe^ei de fund f " a zonei ter- 
minale d M , aflat Tn legatura cu o fanta q" situata Tn prelungirea canalului respectiv, cele doua 
fante q" putand fi unite, astfel Tncat canalele cu adancime variabila a" de pe cele doua fe^e 
f rontale sa comunice Tntre ele, inelul cilindric 92 fiind prevazut cu unul sau mai multe canale 
radiale r M care fac legatura Tntre fantele respective o H §i q" §i racordul de ie§ire 3. 

Intr-o varianta constructs, distanja Tntre fe^ele frontale ale celor doua rotoare B, C 
poate fi marita, fara a modifica dimensiunile palelor rabatabile 12, prin majorarea corespun- 
zatoare a Tnaltimii inelului cilindric 92 §i a tamburului D, canalele a" avand adancimea 
corelata cu Tnaijimea palei aflata Tn pozijie activa pe rotorul respectiv §i fiind Tnchise pe toata 
lungimea lor. 

Intr-o alta varianta, daca Tna^imea inelului cilindric 92 depa§e§te suma adancimilor 
celor doua canale a", lungimea zonei profilate a acestora poate fi rnarita astfel meat, pentru 
fiecare canal: 

Yi+Y2 + Y 3 >180°, 

proiectia Tn plan a celor doua canale suprapunandu-se pe o anumita portiune, iar orientarea 
camei mecanismului de actionare a palelor rabatabile ale fiecarui rotor B sau C 
corespunzand pozitiei Tn plan a canalului a" respectiv. 

In alte variante constructive, fie zona terminala d p a canalului a", Tnchis sau deschis, 
are adancime constanta pe toata lungimea sa, egala cu cea din zona mijlocie c", fiind even- 
tual lipsita de jgheabul de evacuare p M §i comunicand direct cu fanta q" situata Tn pre- 
lungirea canalului respectiv, Tn legatura cu racordul de ie§ire 3, fie canalul a" este lipsit de 
zona mijlocie c" cu adancime constanta, zona initiate b" fiind racordata direct cu zona 
terminala d". 
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Se formeazS astfel, in interiorul fiecarui canal a" din inelul cilindric 92, fntre palele 
rabatabile 12 alaturate ale fiecarui rotor. niste compartimente mobile delimitate de supra- 
860 fetele - activS si respectiv pasiva - ale palelor respective, suprafata f rontala a rotorului si 
suprafetele canalului a" pe poitiunea cuprinsS Tntre cele doua pale.' volumul compartimen- 
telor respective fiind variabil datorita deplasarii palelor in lungul canalului, pe zonele cu 
adancime variabilS ale acestuia - initials b" si eventual terminals d" - si constant pe zona 
mijlocie c" a acestuia. 

In vederea diminuSrii pierderilor prin neetanseitSti, pe suprafetele frontale ale inelului 
chndnc 92 pot fl prevSzute sicane sau labirinti de etansare. Tn sine cunoscuti, nefigurati in 
desen. dispusi pe una sau ambele margini ale canalului a", concentric cu acesta si, even- 
tual, la unul sau la ambele capete ale canalului respectiv, pe directie radiala. 

In varianta functionate ca motor pneumatic, fluidul de lucru este fie un gaz sau abur 
sub presiune provenind de la un rezervor exterior, in sine cunoscut, nefigurat Tn desen, fie 
gaze rezultate Tn urma arderii unui combustibil Tntr-o camera de ardere 93 exterioara moto- 
rului, Tn sine cunoscuta, sau Tntr-o camera de ardere s" amplasata Tn interiorul inelului cilin- 
dric 92, ambele echipate cu dispozitive de alimentare, deformare a amestecului combustibil 
§i de apnndere a acestuia, toate Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen, si aflate Tn legatura 
875 pnn unul sau mai multe canale radiale i" cu canalele cu adancime variabila a". 

De-a lungul zonei cu adancime crescatoare b" a canalului a", presiunea Tn fiecare 
compartiment aflat Tn miscare, cuprins Tntre doua pale succesive, variazS odata cu cresterea 
volumulu. acestuia, de la o valoare maxima, de alimentare. Tn compartimentele aflate Tn lega- 
tura directs cu racordul de intrare a fluidului. fie prin fanta k" fie prin fantele I" sau canalul 
m", practicate pe o portiune a zonei repective la o valoare minima, la sfarsitul zonei initiate 
**" §l pe zona m 'j |ocie c " cu compartimente de volum constant, dupa care, pe zona terminals 
d", datonta legSturii directe a fiecSrui compartiment cu racordul de iesire 3 fie prin fantele 
o". fie prin jgheaburile p», fantele q" si canalele r», presiunea scade panS la valoarea 
presiunii de iesire din motor. 

Fiecare compartiment aflat pe zona initials b" a canalului, continand fluidul de lucru 
sub o anumitS presiune, se Tnvecineaza, Tn orice moment, Tn amonte cu un compartiment 
avand volumul mai mic si presiune mai mare, iar Tn aval, cu un compartiment cu volum mai 
mare si presiune mai micS, astfel, Tncat cSderea totals de presiune pe Tntreaga zonS initials 
b" se reahzeazS Tntr-un numSr de trepte de presiune, egal cu numSrul compartimentelor 
890 situate la un moment dat Tn zona respectivS a canalului, pierderile de presiune, de la un 
compartiment la altul, prin interstitiile dintre palele rabatabile si peretii canalului Tn care se 
misca acestea, fiind diminuate datorita diferentei mici de presiune dintre compartimentele 
respective. 

Fortele motoare, care determina miscarea rotorului, se manifests Tn toate comparti- 
895 mentele aflate Tn zona initials b» a canalului, act,ionSnd asupra suprafetelor active ale palelor 
respective si avand valori proportionate cu presiunea fluidului Tn compartiment si cu diferenta 
de adancime a canalului, mSsuratS la varfurile celor douS pate care delimiteazS comparti- 
mentul. momentul de torsiune la arborele rotorului fiind o Tnsumare a momentelor date de 
toate fortele respective. 

900 Tn alte variante. ca motor hidraulic, alimentarea se face cu lichid sub presiune fie prin 

fantele I", fie prin jgheabul m", practicate pe toatS lungimea zonei initiate b" a canalului a" 
presiunea lichidului fiind cvasiconstantS Tn toate compartimentele cu volum crescator' 
Evacuarea lichidului din motor Tncepe odatS cu deplasarea palei rabatabile pe zona termi- 
nate d" a canalului, compartimentul respectiv fiind pus Tn legaturS fie prin fanta o", fie prin 

905 jgheabul p", de pe aceastS zonS, cu racordul de iesire 3. Forta motoare se manifests asupra 
palelor rabatabile 12 aflate Tn zona mijlocie c" a canalului a". datoritS diferentei de presiune 
a lichidului Tn cele douS zone b" si d" Tnvecinate acesteia. 
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Intr-o variants constructivS, prin acjionarea fiecSrui rotor de catre un moment motor, 
aplicat pe arborele sSu, astfel meat palele rabatabile 12 sa parcurga canalele cu sectiune 
variabila a" Tn sens invers - varful unghiului dintre pala §i suprafata frontalS a rotorului fiind 910 
orientat Tn sens opus sensului de rotatie - ma§ina descrisa anterior functioneaza ca pompa 
hidraulicS sau compresor. Fluidul de tucru circulS Tn canaiul a" Tn sensul de mi§care al 
palelor rotorului, fiind aspirat Tn zona terminals a canalului d" fie prin fanta o M , fie prin 
jgheabul p" §i fanta q", aflate Tn legSturS cu racordul 3, devenit racord cu aspirate, datorita 
cre§terii volumului compartimentelor mobile formate pe rotor la parcurgerea acestei zone, 915 
§i este refulatS, prin racordul 2, devenit racord de evacuare, la o presiune mai mare decat 
presiunea de aspirate, dupa ce a fost eventual comprimat, - Tn cazul functionarii cu fluide 
compresibile - datorita mic§orSrii volumului compartimentului respectiv la parcurgerea zonei 
ini^iale b" a canalului. 

In alte variante constructive, rotoarele ma§inii au unul sau mai multe randuri concen- 920 
trice de pale rabatabile 12, care pot diferi Tntre ele, de la un rand la altul sau de la un rotor 
la altul, prin forma, dimensiuni §i pozitie pe rotor, fiecare rand de pale fiind prevazut cu 
mecanism propriu de actionare conform exemplelor anterioare. Pe suprafata frontala a 
inelului cilindric 92, Tnvecinata suprafejei frontale a rotorului respectiv, se gasesc un numSr 
corespunzator de canale concentrice a/ 1 §i a^" ... cu adancime variabila, care pot fi indepen- 925 
dente - cu racorduri de alimentare §i de evacuare proprii - sau cuplate Tntre ele, pe aceea§i 
fata sau pe fete diferite, fie Tn paralel - cu racorduri de alimentare §i de evacuare comune 
pentru mai multe canale - fie Tn serie, unul Tn prelungirea celuilalt, astfel mcSt, fluidul 
parcurge traseul de la intrare pana la ie§irea din ma§ina, prin unul sau mai multe canale, Tn 
sensul de mi§care al palelor rabatabile 12, orientarea Tn plan a camelor mecanismelor de 930 
actionare, a fiecSrui rand de pale, fiind corelata cu cea a canalului a M Tn care evolueaza 
palele respective, iar cei doi arbori de ie§ire ai ma§inii, cuplati cu rotoarele B, C, putandu-se 
roti Tn acela§i sens sau Tn sensuri contrare. 

Fiecare canal a,", a 2 M de pe suprafata inelului cilindric 92, poate fi Tncadrat de 
§icane sau labirin^i de etan§are, elemente Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen, pentru 935 
diminuarea pierderilor de presiune spre exterior sau spre canalele Tnvecinate. 

Prin pozitia pe care palele rabatabile 12 o ocup§ pe suprafata rotorului, definita de 
orientarea varfului unghiului a format Tntre aceasta §i palele respective, fa{a de sensul de 
mi§care al rotorului, pozifie care poate fi aceea§i la toate randurile sau poate diferi de la un 
rand la altul, sunt posibile mai multe variante constructive. 940 

Astfel, prin amplasarea palelor rabatabile 12, pe mai multe randuri concentrice, de 
exemplu doua, Tn aceea§i pozitie, cu varful unghiului a Tn sensul de rotatie al rotorului, §i al 
canalelor concentrice corespunzatoare a," ?i respectiv a 2 n , unul Tn prelungirea celuilalt, 
cuplate Tn serie printr-un canal intermediar profilat t" w care face legatura Tntre fanta o/', 
sau q," din zona terminals d/' a primului canal a," §i fantele kj" sau l 2 H sau n 2 " din zona 945 
ini^iala b 2 M a celuilalt canal a 2 ", gazul sub presiune care intra prin racordul de alimentare 2 
al motorului, Tn zona initials b 1 " a primului canal a/' parcurge succesiv cele doua canale - 
actionand asupra palelor rabatabile de pe cele doua randuri, aflate, datorita mecanismelor 
de actionare proprii, orientate corespunzator, Tn pozitie activa - §i iese din motor prin racordul 
de evacuare 3 Tn legatura cu zona terminals d 2 " a celuilalt canal. Prin alegerea corespunzS- 950 
toare a dimensiunilor canalelor a," §i a^, precum §i a numarului palelor rabatabile 12 de pe 
fiecare rand, se poate asigura cre§terea continua a volumului compartimentului cuprins Tntre 
doua pale succesive §i, prin aceasta, detenta prelungitS a fluidului de lucru pe Tntregul 
parcurs, de la intrarea §i pana la ie§irea din circuit, fapt ce determinS aparitia unor forte mo- 
toare care actioneaza asupra palelor aflate Tn zonele inhale b/ §i b 2 " ale ambelor canale. 955 
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Intr-o varianta constructive, prin actionarea fiecarui rotor printr-un moment motor 
aplicat pe arborele sau, astfel meat palele rabatabile sa parcurga canalele a/ 1 §i a/ cuplate 
in serie Tntre ele, in sens invers, cu v&rful unghiului a situat in sens opus fata de sensul 
mi§carii rotorului, fluidul de lucru este aspirat prin racordul 3 in zona terminate d 2 " a canalului 
a 2 " f cu care acesta este in legSturS, parcurge cele doua canale, antrenat de palele rabata- 
bile 12, fiind comprimat datoritS mic§orarii continue a volumului fiecarui compartiment Tn 
canalele respective, §i iese prin racordul 2 Tn legatura cu zona initiala b," a celuilalt canal 
a,", ma?ina functioned Tn regim de compresor. 

In alte variante constructive, pe suprafata inelului cilindric 92, pot fi simultan canale 
a" independente, precum §i canale legate Tntre ele Tn paralel sau Tn serie, formand circuite 
separate, fiecare circuit putand functiona corespunzator orientarii palelor rabatabile respec- 
tive, fata de rotor, fie ca motor, fie ca pompa, cu acela§i fluid sau cu fluide diferite. Astfel Tntr- 
o varianta constructive, un circuit de pompare, realizat Tn unul sau mai multe canale a", 
alimenteazS cu aer sau cu amestec combustibil sub presiune o camera de ardere exterioara 
93 sau o camera de ardere s" amplasata Tn inelul cilindric 92, de unde gazele rezultate Tn 
urma arderii circulS prin alte canale a", punSnd in mi?care palele rabatabile respective, ale 
rotorului, o parte din energia produsa fiind consumata pentru comprimarea amestecului de 
alimentare. 

In alte variante constructive, ma§ina hidraulica este etajata conform exemplului 2, 
rotoarele cu acela§i diametru sau rotoarele cu diametre diferite avand pale rabatabile 
dispuse pe unul sau mai multe randuri concentrice, pe tamburul D, de la fiecare etaj, fiind 
fixat cate un inel cilindric 92 prevazut cu canale a" cu sectiune variabila corespunzatoare, 
care pot fi cuplate Tntre ele atat pe fiecare etaj, conform celor aratate anterior, cat §i Tntre 
etaje, astfel meat Tn interiorul ma§inii se pot forma, fie un singur circuit functionand ca motor 
sau ca pomp§ (compresor), fie mai multe circuite function&nd unele ca motor, iar celelalte 
ca pompa (compresor) §i folosind unul sau mai multe fluide de lucru. 

Fixarea inelelor cilindrice 92, aflate de o parte §i de alta a suprafetelor rotoarelor, 
solidare cu tamburele D respective, se realizeaza fie cu ajutorul nervurilor de fixare 48, 
respectiv a inelelor 80 §i a unor elemente de prindere - §uruburi, piulite etc. - fie cu ajutorul 
unor inele distance 94 situate Tntre cele doua inele cilindrice 92 Tnvecinate, concentrice cu 
acestea - fie Tn exteriorul rotoarelor disc F, fie Tn interiorul rotoarelor inelare G - prinderea 
realizandu-se cu §uruburi §i piulite, Tn sine cunoscute, nefigurate Tn desen - inelele 
distantiere 94 putand fi prevazute cu ni§te canale u M §i v" Tn legatura cu canalele de intrare 
i" §i respectiv ie§ire r", practicate Tn inelele cilindrice 92 Tnvecinate. 

Palele rabatabile de pe fiecare fate frontala a rotoarelor intermediare F, G sunt actio- 
nate fie de un mecanism comun, conform exemplelor anterioare, fie de cate un mecanism 
propriu, renuntandu-se eventual la cuplarea permanenta a palelor rabatabile aflate pe fetele 
opuse ale unui rotor, prin sectoarele dilate 81, perechile de came ale mecanismelor de 
actionare independente, de pe fiecare etaj, putand fi orientate Tn aceasta varianta, diferit Tn 
plan, de la un etaj la altul, corespunzator orientarii canalelor cu sectiune variabila a" Tn care 
evolueaza palele rabatabile de pe etajul §i de pe randul respectiv. 

In cazul circuitelor de fluide extinse pe mai multe etaje ale ma§inii, cuplarea canalelor 
a" situate pe etaje diferite se realizeaza cu ajutorul unor conducte 95, Tn sine cunoscute, 
care fac legatura Tntre canalele de intrare radiale i tt , respectiv canalele de ie§ire radiale r" 
ale canalelor a", de la un etaj, cu cele de la etajul urmator, conform schemei de conexiuni 
adoptate. 
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In cazul ca, pentru formarea unui circuit prin cuplarea canalelor de la un etaj cu cele 
de la alt etaj sau cu racordurile de intrare sau ie§ire din ma§ina, este necesar sa fie triaver- 
sate unul sau mai multe etaje intermediare, inelele cilindrice 92 ale acestora sunt prevazute 
cu ni§te canale radiale w", cuplate cu conductele de legatura 95 respective. 1005 

Conductele de legaturS 95 sunt poziflonate fie in exteriorul inelelor cilindrice 92, fie 
Tn interiorul tamburelor D, in mod similar cu elementele de prindere a tamburelor D Tnve- 
cinate, dupa cum Tncadreaza un rotor de tip disc F, respectiv de tip inel G, pozifia canalelor 
radiale de intrare i'\ respectiv de ie§ire r" - spre exteriorul sau spre interiorul inelului cilindric 
92 - fiind aleasa corespunzator pozijiei conductelor respective. Racordurile de intrare, 1010 
respectiv ie§ire din ma§ina §i conductele de legatura 95, cuplate cu acestea, sunt amplasate 
pe inelul circular 92 care face corp comun cu tamburul D fixat direct pe carcasa ma§inii, iar 
numarul lor corespunde numarului de circuite de fluid existente §i modului de cuplare a) 
acestora. 

In alta variants constructiva, legatura Tntre canalele a", de la diferite etaje, se poate 1015 
realiza prin canalele u" §i v u existente in inelele distanjiere 94. 

In alte variante constructive, pentru diminuarea forjelor axiale rezultate-Tn lagarele 
arborilor, ma§ina are numai rotoare cu pale rabatabile pe ambele fe{e, fie numai doua 
rotoare disc F, cuplat fiecare cu cate unul din arborii de ie§ire, fie un pachet I format din 
rotoare disc F cuplate, fiecare, direct pe unul din arborii ma§inii §i un pachet J compus din 1020 
rotoare inelare G §i un rotor extrem B sau C, lipsit de pale rabatabile pe fa{a sa frontala, care 
serve§te numai pentru cuplarea Tntregului pachet cu ceiaialt arbore al ma§inli prin discul sau 
8, respectiv 9, extins p£na la periferia rotorului §i butucul s3u 10, respectiv 11, solidar cu 
acesta. Inelele cilindrice 92 fixate de tamburele D de la fiecare etaj au canale a" cu adan- 
cime variabiia pe una sau pe ambele fe{e frontale, dupa cum ocupa in interiorul ma§inii o 1025 
pozifle extrema, Tnvecinandu-se cu o singura suprafaja a unui rotor F, G sau o pozitie inter- 
mediara, Tntre suprafe^ele prevazute cu pale rabatabile a doua rotoare F, G Tnvecinate. 

In cazul particular m care palele rabatabile de pe cele doua fe{e frontale ale fiecarui 
rotor sunt identice, ca forma §i dispunere, iar presiunile fluidelor Tn canalele a" corespunza- 
toare de pe inelele cilindrice 92 sunt egale, for^a axiaia rezultanta, care actioneaza asupra 1030 
rotorului respectiv, este nula. 

Tn alte variante constructive, ma§ina hidraulica poate avea un singur arbore de ie§ire 
- superior 52 sau inferior 53. 

Astfel, fntr-o varianta constructiva, rotoarele extreme B §i C sunt fixate prin butucii 
lor pe acela§i arbore de ie§ire af ma§inii, orientarea palelor rabatabile pe fe^ele frontale ale 1035 
rotoarelor §i ale canalelor a", pe fetele frontale ale inelului cilindric 92, fiind alese astfel Tncat 
sa determine mi§carea ambelor rotoare m acela§i sens. 

In alta varianta constructiva, ma§ina hidraulica are un singur rotor extrem B sau C, 
prevazut cu unu sau mai multe rSnduri de pale rabatabile 12, inelul cilindric 92 - avand, 
corespunzator, unul sau mai multe canale a" pe suprafaja Tnvecinata rotorului - fiind fixat pe 1040 
capacul 5 sau 4 opus rotorului respectiv. 

!ntr-o alta varianta constructiva, pentru diminuarea forjei axiale rezultante, care 
actioneaza asupra arborelui, ma§ina hidraulica are un singur rotor cu pale rabatabile 12, pe 
ambele fete, similar cu rotorul intermediar de tip disc F, descris anterior, fixat pe arborele 
sau 52 sau 53, §i doua inele cilindrice 92 fixate pe capacele 4 $i 5 ale carcasei A, de o parte 1045 
§i de alta a rotorului, prevazute, pe suprafejele lor frontale, cu canale a" cu adancime 
variabiia, corespunzator palelor rabatabile ale rotorului, separate sau cuplate Tntre ele Tn 
serie sau paralel. 



RO 109230 B1 

lntr-o varianta, ma§ina hidraulica are mai multe rotoare disc F cu pale rabatabile pe 
1050 ambele fete, fixate pe un arbore comun 52 sau 53, distantate unul de celSlalt, sub forma 
unui pachet de rotoare I, §i un numar corespunzator de inele cilindrice 92 cu canale a", 
avand forma §i dimensiunile adecvate palelor rotorului corespunzator, amplasate fie pe o 
singura fa{a frontala - in cazul celor situate la extremitatile pachetului de rotoare §i fixate pe 
capacele - superior 4 §i respectiv inferior 5 - fie pe ambele fete frontale - in cazul celor 
1055 situate nitre doua rotoare vecine §i fixate, eventual, pe mantaua cilindrica 1 a statorului A. 

In alte variante constructive, ma§ina are unul sau mai multe rotoare cu pale 
rabatabile pe ambele fe{e, similare cu rotorul intermediar de tip inel G descris anterior §i un 
rotor extrem B sau C, lipsit de pale rabatabile pe fa{a sa frontala, toate formSnd un pachet 
de rotoare J care este fixat pe arborele de ie§ire 52 sau 53 prin discul 8 sau 9 extins pana 
1060 la periferia rotorului extrem §i butucul 10 sau 11 solidar cu acesta. 

Revendicari 

1. Ma§inS hidraulicS sau pneumatics, cu ax vertical cu pale rabatabile, caracterizata 

1065 prin aceea ca, Tn scopul transformarii energiei unui fluid sub presiune sau a unui curent de 
fluid, Tn energie mecanica, §i a realizarii unei circulatii simetrice a fluidului Tn ma§ina, este 
constituita dintr-un stator (A) format dintr-o manta cilindrica (1) prevazuta cu doua guri 
dispuse radial, Tn direct diametral opuse - una de intrare a fluidului (2), eventual sub forma 
de ajutaj convergent, §i una de ie§ire a fluidului (3), eventual sub forma de ajutaj divergent, 

1070 §i douS capace fixe sau demontabile - unul superior (4) §i unul inferior (5); doua rotoare 
coaxiale, Tn mi§care de rotatie Tn sens invers unul fata de celalalt - unul superior (B) §i altul 
inferior (C) - Tn forma de discuri, cu fete frontale paralele, alcatuit fiecare dintr-un platou 
inelar plan (6), prevazut, pe fafa sa frontala, cu un numar de jgheaburi profilate (b), 
echidistante, Tn care se monteaza ni§te pale rabatabile (12), solidar, prin intermediul unei 

1075 rame (7) - pentru rotorul superior (B) - cu un disc (8) prevazut cu un butuc (10) fixat, prin 
elemente Tn sine cunoscute, pe un arbore de ie§ire superior (52), respectiv - pentru rotorul 
inferior (C) - cu un disc (9) prevazut cu un butuc (11) fixat pe un arbore de ie§ire inferior (53), 
cei doi arbori ie§ind prin ni§te orificii centrale (W §i x') ale capacelor (4), respectiv (5), §i fiind 
sustinuti Tn ni§te lagare radial - axiale (54), prevazute §i cu elemente de etan§are, Tn sine 

1080 cunoscute, capetele exterioare ale arborilor putand fi cuplate fiecare cu cate un consumator 
de putere sau Tntre ele, prin mijloace Tn sine cunoscute, pentru a transmite mi§carea unui 
singur arbore de ie§ire (55); un numar de pale rabatabile (12) alcatuite, fiecare, dintr-un pa- 
nou dreptunghiular (c) cu o fa{3 superioarS (h) plana §i o fata inferioara fie plana (i) §i para- 
lela cu cea superioara, fie curba 0), prev5zuta eventual cu ni§te nervuri de rigidizare (k), §i 

1085 un butuc cilindric (f), a carui suprafata exterioara este tangenta la fata superioara (h) a pa- 
noului, prevazut cu un orificiu central (g), Tn care se fixeaza un ax (15), fiecare pala (12) 
montandu-se Tn cate un jgheab (b) profilat corespunzator suprafetei inferioare a palei rabata- 
bile, marginit la capatul exterior de o suprafata plana (o) prevazuta cu un orificiu (p), iar la 
celalalt capat, de o suprafata plana (q) avand un orificiu (r), cele doua orificii fiind coaxiale 

1090 §i servind la fixarea unor lagare radiale sau radial axiale (13), respectiv (14), Tn sine cu- 
noscute, pentru montarea articulata a palei (12) prin intermediul axului (15), jgheaburile (b) 
fiind dispuse radial pe suprafata frontala a fiecarui rotor, astfel Tncat fiecare pala (12) are bu- 
tucul amplasat Tn sensul de mi?care a rotorului respectiv; cate un mecanism de actionare 
al fiecarei pale (12) format dintr-o parghie (21) fixata pe capatul situat spre interior al axului 

1095 palei (15), avand la capatul liber un ax fix (22) cu o rola (23) ce se mi§ca liber pe el, toate 
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rolele (23) de pe rotorul superior (B) fiind ghidate Tntre suprafetele frontale de ghidare - 
superioara (w) §i respectiv inferioara (x) ale unei came fixe circulare (24), iar cele ale palelor 
rabatabile de pe rotorul inferior (C) Tntre suprafetele frontale de ghidare - superioara (y), 
respectiv inferioara (z), ale altei came fixe circulare (25), cele douS came avSnd acela§i profit 
- care permite ca, pe parcursul unei rotatii complete a rotorului, fiecare pala rabatabilS (12), l loo 
sa poatS ocupa, datorita mecanismului propriu de actionare, pe o fracfiune de rotate - defi- 
nite printr-un unghi specific y - fie o pozijie activa - pe sectorul unghiular y 2 - in care fata su- 
perioara (h) a palei este perpendiculara pe suprafata frontala a rotorului, fie o pozitie pasiva - 
pe sectorul unghiular y 4 - in care fa{a superioarS (h) se gase§te Tn planul suprafe{ei frontale 
a rotorului, pala fiind a§ezatS Tn jgheabul profilat (b), fie gSsindu-se Tntr-o faza de trecere de 1 105 
la pozitia pasivS la pozifla activa - pe sectorul unghiular Yi - sau de la pozijia activa la pozifla 
pasiva - pe sectorul unghiular y 3 - camele fiind dispuse simetric fata de planul de simetrie 
al ma§inii, astfel Tncat suprafetele de ghidare ale acestora sS asigure dispunerea simetrica 
Tn plan a sectoarelor unghiulare Yi * Y4 specifice unui rotor fa{a de cele specifice celuilalt 
rotor, Tn raport cu planul de simetrie al ma§inii; un tambur (D) format dintr-un corp central 1110 
(45) cu suprafata exterioarS cilindrica avand fixate Tn interior camele (24 §i 25), de exemplu 
cu ajutorul unor nervuri (40), solidar cu un deflector (46) avand suprafe^e laterale simetrice 
(u 1 ), formSnd un unghi ascuflt Tntre ele §i racordate la suprafata exterioarS a corpului (45), 
prevazute eventual cu ni§te degajari (v') avand suprafeje curbe, care permit suprapunerea 
deflectorului (46) cu zona unghiulare y 1f §i o nervura (47), diametral opuse §i prevazute cu 1 1 15 
ni§te piaci de fixare (48 §i 49), fixat de statorul ma§inii (A), Th planul de simetrie al acesteia, 
cu ajutorul unor distantieri (50) §i a unor elemente - §uruburi, piulite - Tn sine cunoscute, 
astfel Tncat, Tn interiorul ma§inii, se fonmeaza doua canale semicirculare simetrice (a), avand 
sectfunea de trecere dreptunghiulara, delimitate de suprafetele frontale ale celor doua 
rotoare (B §i C) Tn mi§care de rotatie Tn sens invers unul fate de celalalt, suprafata interioare 1120 
a statorului (A) §i suprafata exterioara a tamburuluf (D), care preia, fiecare, jumatate din 
fluxul de fluid, care intra Tn ma§ina profilul camelor (24 §i 25), asigurand rabaterea palelor 
(12), de pe fiecare din cele doue rotoare, Tn pozitia de lucru activa, Tn cate unul din cele doua 
canale semicirculare (a), astfel ca presiunea fluidului, din fiecare canal, care se exercita pe 
fata inferioara (i) sau (j) a palei unui rotor, pe perioada cand aceasta se afla Tn pozitie activa, 1 125 
obturand sectiunea canalului, determina mi§carea rotorului respectiv in sensul mi§cSrii 
fluidului iar, datorita mi§carii Tn acela§i sens a fluidului, Tn cele doua canale (a), rezultand 
rotirea Tn sens invers a rotoarelor (B §i C). 

2. Ma§inS hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 1, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o variants constructive, pala rabatabile, Tn pozitie activa, face cu fata frontala 1130 
a rotorului respectiv un unghi a < 90°, panoul ei fiind, Tn acest scop, de forma unui drep- 
tunghi deformat, cu doua laturi opuse (d $i e), ia forma de arc de elipsa, astfel Tncat, cand 

pala se g£se§te Tn pozitie activa, toate punctele de pe latura respective sa se afle pe aceea§i 
suprafata cilindrica, jgheaburile (b) de pe suprafata rotorului fiind marginite, la capete, de 
suprafefe curbe (s §i t) avand acela§i profil cu laturile panoului palei. 1135 

3. Ma§inS hidraulica sau pneumatics, conform revendicSrilor 1 , 2, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o variants constructive, Tn scopul maririi randamentului hidraulic al ma§inii, 
axa fiecarei pale rabatabile fomneaza cu tangenta la conturul circular interior al platoului (b), 
dusa Tn punctul de intersectie cu axa respective, un unghi fJ < 90° cu vSrful orientat Tn 
directia de mi§care a rotorului. 1140 
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4. Masina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1 ...3, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, platou] inejar (6) cu jgheaburile profilate (b) este 
Tnlocuit de un inel de rigidizare exterior (16), cu orificii (p) pentru lagarele palei, fixat de rama 
(7) cu ajutorul unor tije (17) Tn sine cunoscute, dispuse radial, care servesc §i ca limitatoare 

1 145 de pozitie pentru palele rabatabile (12) aflate in pozitie pasiva pe rotor, fiind profilate in acest 
scop conform profilului acestora, eventual pentru preluarea sarcinilor axiale datorate greutatii 
proprii, pe inelul exterior al rotorului (16), Tntre lagarele (13) pentru pale, fiind fixate niste boi- 
Juri echidistante (18) pe care se pot rati liber niste rati de ghidare (19) cu suprafata sferica, 
cele ale rotorului superior (B), montate spre exteriorul inelului (16), fiind ghidate Tntre o 

1 150 suprafata inelara plana (u) a unei degajari cilindrice (v), prevazuta la partea superioara a 
mantalei (1) §i suprafata capacului superior (4), iar cele ale rotorului inferior (C), montate 
spre interiorul inelului (16), sprijinindu-se pe capacul inferior (5) al statorului (A). 

5. Masina hidraulica sau pneumatica. conform revendicarii 4, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, Tn lipsa inelului exterior (16), palele rabatabile (12) 

1 155 sunt rezemate Tn console numai Tn lagarele (14) montate pe rama interioara (7) a rotorului, 
care este prevazuta si cu niste limitatoare de pozitie (20), pentru rezemarea palei Tn pozitia 
pasiva. 

6. Masina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1 ...5, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, elementul de antrenare al palei este un pinion (26) 

1 160 fixat pe capatul axului acesteia (15) si angrenat cu un tachet cu cremaliera (27) prevazut la 
capat cu axul (22) pe care se misca liber rola (23) ghidata de una din cele doua came (24) 
sau (25), tachetul putand executa o miscare de translate verticals Tntr-un ghidaj al unei 
carcase (28) fixate pe rotor, ghidaj care poate fi situat de o parte (a') sau de cealalta (b') a 
pinionului, coreland prin aceasta sensul miscarii palei rabatabile (12) cu sensul de miscare 

1165 a tachetului (27) astfel Tncat rabatarea palei (12) Tn pozitie activa are loc la coborarea 
tachetului (27) sau, respectiv, la ridicarea acestuia. 

7. Masina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1... 5, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, elementul de antrenare al palei este un pinion conic 
(29) fixat pe capatul axului acestuia (15) si angrenat cu o roata dintata conica, cu ax vertical 

1170 (30), solidara si coaxiala cu o roata dintata cilindrica (31), prevazuta cu un fus (32) care se 
poate rati liber Tntr-un lagar (c') al unei carcase (33) de protectie a mecanismului, fixata pe 
rotor, roata dintata cilindrica (31) angrenand cu un tachet cu cremaliera (27), prevazut la 
capat cu axul (22) pe care se misca liber rola de ghidare (23), tachetul (27) putand executa 
o miscare de translate orizontala Tntr-un ghidaj al carcasei (33), care poate fi situat de o 

1175 parte (d') sau de cealalta (e') a rotii dilate cilindrice (31), coreland prin aceasta sensul 
miscarii palei rabatabile (12) cu sensul de miscare al tachetului (27) astfel Tncat rabatarea 
palei (12) Tn pozitie activa are loc la miscarea tachetului (27) spre exteriorul rotorului sau, 
respectiv, spre centrul rotorului, rolele de ghidare (23) ale palelor rotorului superior (B) fiind 
ghidate Tntre doua suprafete de ghidare - exterioara (f ) si interioara (g 1 ) - ale unei came 

1 180 radiale fixe superioare (34), iar cele ale rotorului inferior (C) fiind ghidate Tntre doua supra- 
fete de ghidare - exterioara (h') si interioara (!') - ale unei came radiale fixe inferioare (35), 
cele doua came avand acelasi profil si fiind fixate cu ajutorul unor nervuri (40) Tn interiorul 
tamburului (D) astfel Tncat sa fie dispuse simetric fata de planul de simetrie al masinii. 

8. Masina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1 ...5, caracterizata prin 
1 185 aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, atat cama superioara (24), cat si cea interioara (25) 

au cate o singura suprafata de ghidare. contactul permanent al rolelor (23) cu acestea fiind 
asigurat fie de presiunea fluidului de lucru care se exercita pe fata activa a palei rabatabile, 
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profilata corespunzator, fie cu ni§te contragreutatf (36) montate corespunzator pe bra{ul 
pfirghiei (21) sau pe o prelungire a acestuia (]'), fie cu cate un resort (37) tensionat co- 
respunzator Tntre un orificiu (k 1 ) prevazut Tn rama rotorului (7) §i un orificiu (I 1 ) situat pe 1190 
parghia (21) de actionare a palei, limitarea unghiului de rotate al parghiei (21) realizandu-se 
cu ajutorul unui opritor (38) fixat pe suprafaja interioara a ramei (7). 

9. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 6 ?i 7, caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o variants constructive, camele superioare (24 §i 34) §i inferioara (25 §i 

35) au cate o singura suprafata de ghidare, rolele (23) fiind menflnute Tn contact permanent 1 195 
cu suprafejele respective fie de presiunea fluidului de lucru care se exercita pe fata activa 
a palei rabatabile, profilata corespunzator, fie cu ajutorul unor resorturi (39) care actioneaza 
Tn mod adecvat asupra tachetflor (27), fiind montate Tn ghidajele acestora. 

10. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 6 §i 9, caracterizata 

prin aceea ca, Tntr-o variants constructive, cama superioara (24) are numai suprafa^a de 1200 
ghidare superioara (w) §i este amplasata pe capacul superior (4) al carcasei (A), iar cama 
inferioara (25) are numai suprafa{a de ghidare inferioara (z) §i este amplasata pe capacul 
inferior (5) al carcasei (A), carcasele (28) de protectie ale mecanismelor de^actionare a 
palelor (12) fiind montate cu ghidajele (a 1 sau b 1 ) orientate spre suprafetele camelor respec- 
tive, iar cele doua rotoare (B §i C), avand discurile (8, respectiv 9), prevazute cu ni§te orificii 1205 
(m') corespunzand pozitiei ghidajelor pentru a permite culisarea verticala a tachefllor (27) 
cu rola (23) sub acfiunea unor resorturi comprimate (39). 

11. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1...5 §i 8, 
caracterizata prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, palele rabatabile (12) ale rotorului 
superior (B) sunt ghidate de o cama frontala (41) superioara, iar cele ale rotorului inferior 1210 
(C), de o cama frontala inferioara (42), fixate pe suprafa^a exterioara a tamburului (D), la 
extremitatile acestuia, panoul fiecarei pale avand fixata, pe suprafata sa superioara (h), o 

patina (43) cu un capat (r 1 ) de forma adecvata contactului cu suprafata camei, eventual pre- 
vazut cu o roia de contact, Tn sine cunoscuta, amplasat Tntr-o degajare (p 1 ) a panoului (c), 
suprafata capului patinei fiind permanent Tn contact cu suprafetele de ghidare (n 1 §i o 1 ) ale 1215 
celor doua came (41, respectiv 42), datorita mecanismului de actionare montat pe parghia 
(21) care, Tn aceasta varianta, este lipsita de rola de ghidare (23). 

12. Ma§in3 hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 11, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructive, palele rabatabile (12) ale rotoarelor (B §i C) sunt 
actionate fiecare de c§te un arc de torsiune (44) amplasat Tntr-un orificiu (s 1 ) coaxial cu 1220 
butucul (f) §i situat la capatul acestuia, capetele arcului fiind fixate unul Tntr-o degajare (t 1 ) 

din peretele prificiului (s 1 ), iar celalalt Tn orificiul (k 1 ) din rama rotorului (7) astfel meat arcul 
(44) sa fie tensionat pentru a asigura contactul permanent Tntre capatul curbat (r 1 ) al patinei 
(43) §i suprafata de ghidare a camei respective. 

1 3. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1 1 §i 1 2, caracterizata 1225 
prin aceea ca, Tntr-o varianta constructive, palele rabatabile (12) se pot rati liber pe axele 

lor (15), care sunt fixate direct pe rotor Tn orificiile (p §i r) prevazute Tn acest scop, fiecare 
pale fiind actfonate de arcul de torsiune (44) amplasat Tn orificiul (s 1 ) din butucul sau (f). 

14. Ma§ine hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1... 13, caracterizata 

prin aceea ca, Tntr-o varianta constructive, Tn scopul mic§orerii jocului dintre muchia exte- 1230 
rioare a palei, aflate in pozitie active pe rotor §i suprafata cilindrica a carcasei (A), fiecare 
canal semicircular fa) este prevazut cu un segment cilindric (51), fixat pe suprafata interioara 
a mantalei (1), Tntre fetele frontale al celor doua rotoare (B §i C) Tn zona cuprinsa Tn unghiul 
Y 2 pe care pala rotorului o parcurge Tn pozitie activa. 
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15. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 1...14, caracterizata 
prin aceea cS, Tntr-o varianta constructs, ce| doj arbori coaxiali ies prin acela§i capac al 
carcasei (A), fie eel superior (4) fie eel inferior (5), rotorul Tnvecinat capacului respectiv fiind 
fixat pe un arbore tubular (67), avand un canal central (y 1 ), care iese prin orificiul central (w 1 ), 
respectiv (x 1 ), al capacului respectiv, rezem^ndu-se pe acesta prin intermediul unui lagar 
radial axial (68), prev§zut §i cu un dispozitiv de etan§are, celalalt rotor fiind fixat pe un arbore 
central (66), rezemat atat Tntr-un lagar radial-axial (69), prevazut cu dispozitiv de etan§are, 
montat Tn canalul central (y 1 ) din arborele tubular (67), cat §i, eventual, Tntr-un lagar supli- 
mentar (70) prevazut pe capacul Tnvecinat lui, capetele de ie§ire ate arborilor putand fi 
cuplate fiecare separat cu cate un consumator de putere sau Tntre ele, prin mijloace Tn sine 
cunoscute, pentru a transmite mi§carea unui singur arbore de ie§ire (72). 

16. Ma§inS hidraulica sau pneumatics, conform revendicarilor 1...4, 6.. .15, 
caracterizata prin aceea ca, Tn scopul maririi seetiunii de trecere §i, corespunzator, a debi- 
tului fluidului de lucru Tn ma§ina, are canale (a) de circulate a fluidului dispuse etajat, avand 
dimensiuni egale sau diferite de la un etaj la altul, Tntr-un numar par de etaje, fiind alcatuit 
dintr-o carcasa (A), Tn interiorul careia se gasesc mai multe rotoare grupate Tn doua pachete 
cuplate, fiecare, cu cate unui din arborii ma§inii: un pachet (H) format din doud rotoare 
extreme cu cate o suprafata frontala, prevazuta cu pale rabatabile, amplasate fata Tn fa{a, 
unui fixat pe un arbore al ma§inii - fie rotorul superior (B), fie rotorul inferior (C), iar celalalt 
un rotor inelar (E), deosebit constructs de acesta numai prin lipsa elementelor de fixare pe 
arborele ma§inii - discul (8 sau 9) §i butucul (10, respectiv 11) - §i, Tn cazul ca ma§ina are 
mai mult de doua etaje, un numar de rotoare intermediare sub forma de inel (G 1f G 2 ... ^.am- 
plasate Tntre rotoarele extreme, alcatuit fiecare dintr-un platou inelar (6) fixat pe o ram3 (7) 
§i avand doua fe{e frontale paralele, prevSzute cu jgheaburile profilate (b) Tn care sunt 
amplasate pale rabatabile (12), toate rotoarele pachetului (H) avand pale rabatabile identice 
sau diferite ca marime §\ numar de la un etaj la altul, orientate astfel meat sa le asigure 
acela§i sens de mi§care §i fiind fixate Tntre ele cu ajutorul unor placi de fixare (77) §i al unor 
tiranti (76) amplasati echidistant, pe directii paralele sau concurente pe conturul lor exterior, 
astfel, meat Tntregul pachet (H), prin butucul (10 sau 11) de pe rotorul fixat pe arbore (B sau 
C), transmite mi§carea la arborele respectiv al ma§inii (52, 67, 53 sau 66) func^ie de varianta 
de montaj adoptat5; un pachet (I) format dintr-unul, respectiv, mai multe rotoare 
intermediare, sub forma de disc (F^ F 2 ...), intercalate Tntre rotoarele celuilalt pachet, alcatuit, 
fiecare, dintr-un platou inelar (6) fixat de un disc (9 sau 8) prevazut cu un butuc (11 sau 10), 
care este cuplat cu celalalt arbore al ma§inii (53, 66, 52) sau (67), platoul (6) avand doua 
fe{e frontale paralele, prevazute cu jgheaburi profilate (b) Tn care sunt amplasate pale 
rabatabile (12) asemanatoare cu cele de pe rotoarele celuilalt pachet (H), la etajul respectiv, 
dar orientate astfel Tncat sa asigure rotorului (F lf F 2 ...) o mi§care de rotate Tn sens invers 
fa{a de rotoarele celuilalt pachet - distan^a Tntre fejele frontale ale rotoarelor Tnvecinate fiind 
constants la toate etajele ma§inii sau diferita de la un etaj la altul §i depinzand de latimea 
palelor - palele rabatabile (12) de pe cele doua suprafeje frontale ale fiecarui rotor inter- 
mediar (F,, F^..^, G 2 ...) fiind fie cuplate doua cate doua, Tn vederea sincronizarii mi§carii 
lor, cu ajutorul unor sectoare dinjate (81), angrenate permanent, montate pe axul fiecarei 
pale astfel, Tncat, la ac^ionarea uneia - pala conducatoare - cealalta - pala condusa - va 
ocupa Tn orice moment o pozitie simetrica fa^a de aceasta; un numar de tambure (D 1f D 2 ...) 
egal cu numarul de etaje al ma§inii, amplasate fiecare Tntre suprafetele frontale a doua ro- 
toare Tnvecinate, care se rotesc Tn sens opus unui fa{a de celalalt, dispu§i Tn aceea§i pozitie, 
cu deflectorul (46) §i nervura (47), ale caror extremitati nu depa§esc conturul rotoarelor, Tn 



# RO 109230 B1 # 



planul de simetrie al racordurilor de intrare, respectiv ie§ire, a fluidului, tamburele Tnvecinate 
fixate unul de celalalt astfel TncSt sa nu fie Tmpiedicata mi§carea rotoarelor, fie prin exteriorul 
rotoarelor intermediare sub forma de disc (F^ F 2 ...), cu ajutorul unor distanjieri (79) am- 
plasaji Tntre placile de fixare (48 respectiv 49), solidare cu deflectorul (46) §i respectiv cu 1285 
nervura (47) de pe fiecare tambur, fie prin interiorul ramei rotoarelor intermediare sub forma 
de inel (G 1t G 2 ...) cu ajutorul distantierilor (79) situafi Tntre ni§te inele de fixare (80), 
amplasate Tn interiorul fiecarui tambur, solidar cu corpul acestuia (45), Tntregul pachet de 
tambure, astfel format fund, fixat pe capacul carcasei (A) aflat in vecinatatea rotorului inelar 
extrem (E) prin distantieri mai scurfi (50) situati Tntre inelul de fixare (80) de pe tamburul (D) 1290 
eel mai apropiat de capac §i capacul respectiv (4 sau 5) §i amplasaji Tn interiorul ramei roto- 
rului (E); mecanisme de acjionare a palelor rabatabile (12) la toate rotoarele ma§inii, 
montate pe axul fiec5rei pale sau numai pe axul palelor conducatoare, Tn cazul rotoarelor 
intermediare (F 1t F 2 G lf ...) cu palele de pe cele doua fe{e cuplate prin sectoare dintate 
(81), camele fixe, care actioneaza mecanismele respective, fiind orientate astfel Tnc&t sa 1295 
asigure mi§carea simuftana a palelor aflate pe aceea§i generatoare verticals a pachetului 
de rotoare respectiv. 

17. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicSrii 16, caracterizata prin 
aceea cS, Tntr-o varianta constructiva, pachetul de rotoare fixate Tntre ele prin interior (I) este 
alcatuit dintr-un singur rotor intermediar sub forma de disc (Ft), situat Tn ma§ina Tn vecina- 1300 
tatea rotorului extrem (B sau C) din celSlalt pachet de rotoare (H), §i un numar de rotoare 

(H), §i un numar de rotoare intermediare sub forma de inel (G), toate rotoarele pachetului 
fiind fixate rigid Tntre ele cu ajutorul tirantilor longitudinali (76) §i al placilor de fixare (77), 
amplasate echidistant pe conturul interior al ramei (7) fiecarui rotor, Tn interiorul tamburelor 

(D) , Tntregul pachet de rotoare fiind cuplat la arborele ma§inii prin butucul rotorului sub forma 1305 
de disc (F,), statorul (A) avand capacul (4 sau 5) situat Tn vecinatatea rotorului inelar extrem 

(E) al pachetului de rotoare, fixate Tntre ele prin exterior (H), profilat dupa forma rotoarelor 
inelare §i E) care alcatuiesc cele doua pachete. 

18. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 16, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, Tn scopul realizarii unor canale (a) de circulate a 1310 
fluidului, etajate Tntr-un numar oarecare, impar, de etaje, are rotoarele grupate Tn doua pa- 

chete cu numar egal de rotoare, cuplate fiecare cu cSte unul din arborii ma§inii: un pachet 
(J) format dintr-un rotor extrem, cu o singura fata frontala, fixat pe un arbore al ma§inii, fie 
rotorul superior (B), fie rotorul inferior (C) - §i un numar de rotoare intermediare, sub forma 
de inel (G t G 2 ...) cu doua fete frontale, toate rotoarele pachetului fiind fixate Tntre ele cu 1315 
ajutorul unor tiranti longitudinali (76) §i al unor placi de fixare (77) §i avand pale rabatabile 
(12), pe fe{ele lor frontale, orientate astfel meat s5 le asigure acela§i sens de rotatie, Tntregul 
pachet fiind cuplat la arborele ma§inii (52, 67, 53 sau 66) pe care este fixat rotorul extrem 
(B sau C) prin butucul acestuia (10 sau 11) func^ie de varianta de montaj adoptat5; un 
pachet (K) format din celalalt rotor extrem, cu o singura fata frontala - fie rotorul inferior (C), 1320 
fie rotorul superior (B) - §i un numar de rotoare intermediare sub forma de disc (F lf F 2 ...) 
cu doua fe^e frontale, intercalate Tntre rotoarele celuilalt pachet (J), toate rotoarele pachetului 
fixate, fiecare prin butucul sau (11 §i 10), pe celalalt arbore al ma§inii (53, 66, 52 sau 67), 
avand pe fetele lor frontale pale rabatabile (12) orientate astfel Tncat sa le asigure acela§i 
sens de rotate, invers fata de celalalt pachet de rotoare (J), Tntre suprafejele frontale a doua 1325 
rotoare Tnvecinate,"care se rotesc Tn sens opus unul fa{a de altul, fiind amplasat cate un tam- 
bur (D v D 2 ...), cu deflectorul (46) situat Tn planul de simetrie al racordului de intrare, tambu- 
rele Tnvecinate fiind fixate unul de celalalt cu ajutorul distantierilor (79) amplasaji Tntre 
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elementele de fixare prevazute pe fiecare tambur (48, 49, 80), intregul pachet de tambure, 
1330 astfel format, fiind fixat pe capacul carcasei (A) aflat in vecinatatea rotorului extrem (C sau 
B), care face parte din pachetul de rotoare disc (R), prin distantieri mai scurti (50) amplasati 
in exteriorul rotorului §i situafi Tntre placile (48 §i 49) fixate pe tamburul eel mai apropiat de 
capac §i capacul respectiv (4 sau 5). 

19. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 18, caracterizata prin 
1335 aceea ca, Tntr-o varianta constructive, pachetul de rotoare fixate Tntre ele prin interior (K) 
este alcatuit dintr-un singur rotor intermediar sub forma de disc (F,), situat Tn vecinatatea 
rotorului extrem (B sau C) din celalalt pachet de rotoare (J), un numar de rotoare 
intermediare sub forma de inel (G) §i un rotor inelar extrem (E), toate rotoarele pachetului 
fiind fixate rigid Tntre ele cu ajutorul tirantilor longitudinal! (76) §i al placilor de fixare (77), 
1340 amplasate echidistant pe conturul ramei interioare (7) a fiecarui rotor, Tn interiorul tamburului 
(D), intregul pachet de rotoare fiind cuplat la arborele ma§inii prin butucul rotorului inter- 
mediar sub forma de disc (F t ), statorul (A) avand capacul (4 sau 5) situat Tn vecinatatea roto- 
rului inelar extrem (E), profilat dup§ forma rotoarelor inelare (G) §i (E) care alcatuiesc cele 
doua pachete. 

1345 20. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicSrilor 1 6...1 9, caracterizata 

prin aceea ca, platoul inelar 6 al rotoarelor intermediare (F §i G), cu pale rabatabile pe am- 
bele fete frontale, este Tnlocuit cu un inel exterior (16) concentric cu rama interioara (7) §i 
fixat de aceasta prin ni§te tije (17) dispuse eventual radial, care pot servi §i ca limitatoare de 
pozty'e pentru palele rabatabile (12), aflate Tn pozijie pasiva, fiind profilate Tn acest scop con- 

1350 form profilului palelor, atat inelul (16) cat §i rama (7) fiind prevazute cu orificiile coaxiale (p), 
respectiv (r), pentru montarea lagarelor (13, respectiv 14) perechilor de pale rabatabile (12). 

21. Ma§ina hidraulica sau pneumatics, conform revendicarilor 16...20, caracterizata 
prin aceea ca, Tn vederea reducerii grosimii rotoarelor intermediare (F §i G), acestea au 
palele rabatabile (12), care sunt situate Tn pozijii opuse pe cele doua fete frontale, montate 

1355 coaxial fie Tntr-un loca§ rezultat din intersectia jgheaburilor profilate (b) de pe fetele opuse 
ale rotorului, fie Tntre inelul exterior (16) §i rama (7), rotorul fiind prevazut cu un singur rand 
de orificii coaxiale (p §i r) pentru montarea lagarelor comune (13 §i 14) ale celor doua pale, 
fiecare pala av^nd pe marginea panoului sau (c) cate un butuc format din unul sau mai 
multe elemente (f), dispuse altemativ cu cele care formeaza butucul palei pereche, astfel 

1360 Tncat alcatuiesc Tmpreuna o articulate de tip "balama", cele doua pale fiind fixate, prin butucii 
lor (f), pe doi arbori coaxiali - unul plin (15) §i unul tubular (78), cuplati Tntre ei prin ni§te pini- 
oane conice (82 §i 83), angrenate permanent cu un pinion (84), care se rote§te liber pe un 
ax (85) fixat de rotor, reaJizandu-se astfel sincronizarea mi§carii celor doua pale rabatabile 
(12) la actionarea uneia - pala conducatoare - cu ajutorul mecanismului de actfonare montat 

1365 pe arborele sau (15 §i 78). 

22. Ma§ina hidraulica sau pneumatics, conform revendicSrii 21, caracterizata prin 
aceea ca, rotoarele intermediare (F §i G) au palele rabatabile (12), care sunt situate Tn pozitii 
opuse pe cele doua fe{e frontale, montate coaxial, putandu-se roti fiecare liber pe axul (15) 
fixat Tn orificiile coaxiale (p §i r) ale rotorului, actionate fie separat, de cate un arc (44) 

1370 montat Tn orificiul corespunzator (s 1 ) al butucului fiecarei pale §i tensionat Tntre degajarea (t 1 ) 
practicata Tn peretele acestuia §i cate un punct fix de pe rotor, eventual orificiul (k 1 ) din rama 
(7), respectiv un orificiu (z 1 ), practicat fie Tn peretele exterior al jgheabului (b), fie Tn peretele 
inelului (16), fie simultan, de un singur arc (44) montat Tn loca§ul format din orificiile (s 1 ) 
practicate Tn doi butuci Tnvecinafl (f) ai celor doua pale, fa{a Tn fa^a, §i tensionat Tntre 

1375 degajarile (t 1 ) practicate Tn peretii acestora. 
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23. Ma§ina hidraulica sau pneumatics, conform revendicSrilor 16...21 , caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o variants constructivS, este prevSzutS cu mecanisme de acjionare cu 
came numai pentru palele rabatabile (12) de pe rotoarele situate fie la primul, fie la ultimul 
etaj al pachetelor de rotoare, mi§carea transmi{Sndu-se simultan, de la fiecare dintre 
acestea, la toate palele conducatoare aflate pe aceea§i verticals, Tn pachetul de rotoare 1380 
respectiv, fie, in cazul pachetelor de rotoare (H §i J) fixate Tntre ele fie prin exterior, cu tiranp 

(76) §i placi de fixare (77), prin cate o cremaliera comunS (87), amplasatS Tntr-o carcasS (88) 
fixata pe periferia rotoarelor care formeazS pachetul respectiv, angrenata cu ni§te pinioane 
(86) fixate Tn exteriorul rotorului, pe capStuI fiecarui ax (15) al palelor conducatoare respec- 
tive, fie, Tn cazul pachetelor de rotoare (I §i K) fixate Tntre ele prin interior, cu tiranfi (76) §i 1385 
placi de fixare (77) sau direct pe arborele ma§inii, prin ni§te elemente de antrenare similare 
cu cele ale mecantsmului de acfionare - o parghie (21) sau un pinion (26) sau un pinion 
conic (29) angrenat cu o roata din^atS conicS (30) - montate pe capatul fiecarui ax (15) al 
palelor conducatoare, situat Tn interiorul ramei rotorului, elementele de antrenare ale palelor 
de la toate etajele pachetului de rotoare aflate pe aceea§i verticals fiind cuplate prin ni§te 1390 
elemente de legSturS: fie o tija comuna (89), prinsS articulat de parghie (21), Tn scopul for- 
mSrii unor paralelograme deformabile, fie o cremalierS verticals comunS (90) care angre- 
neazS simultan cu pinioanele (26) de la toate etajele, §i este prevazuta, la un capat, cu axul 
(22) avand rola (23) Tn contact cu suprafata camei mecanismului de acflonare, fie un ax 
comun (91) pe care sunt fixate toate ro\\\e dintate conice (30) ale pachetului de rotoare, 1395 
aflate pe aceea§i verticals, discurile tuturor rotoarelor, care formeazS pachetul respectiv, 
fiind prevSzut cu orificiile (m'), care permit montarea elementelor de legatura menjionate 
(89, 90 §i 91). 

24. Ma§ina pneumatics, conform revendicSrilor 1 ...3, 6..! 13 §i 15, caracterizata prin 
aceea cS, Tn scopul adaptSrii pentru folosirea unor fluide sub presiune, Tn spatiul inelar 1400 
cuprins Tntre mantaua cilindrica (1) a statorului (A) §i corpul cilindric (45) al tamburului (D) 

se fixeazS, solidar cu acesta, un inel cilindric (92) cu Tnaltime corespunzatoare distantei 
dintre suprafefele frontale ale rotoarelor (B §i C), avand, pe fiecare suprafafS frontalS a sa, 
cate un canal (a 11 ) cu adancime variabila, Tn care evolueazS palele rabatabile (12) ale roto- 
rului Tnvecinat suprafetei respective - cu §icane sau labirin{i de etan§are, Tn sine cunoscu{i, 1405 
dispu§i pe una sau pe ambele margini ale canalului, concentric, §i eventual la unul sau la 
ambele capete ale acestuia, pe direc^ie radialS - cele douS canale, care fac legatura Tntre 
racordul de intrare §i eel de ie§ire a fluidului, situate Tn pozijii diametral opuse, avSnd fiecare 
o zona initials (b u ) cu adancime crescStoare Tn sensul de rotatie al rotorului respectiv, pe 
sectorul unghiular y t caracteristic pentru trecerea palei din pozitie pasivS Tn pozitie activS, 1410 
o zonS mijlocie (c M ) deschisS spre celalalt rotor, cu adSncime constants, egala cu TnSltimea 
inelului cilindric (92), pe sectorul unghiular y 2 caracteristic pentru menfinerea palei Tn pozifie 
activS pe rotor, §i o zonS terminals (<T) cu adSncime descrescanda, pe sectorul unghiular 
Y 3 caracteristic pentru trecerea palei din pozitie activa Tn pozitie pasivS, fundul §i peretii 
lateral! ai canalului avand acela§i profil cu suprafe^ele generate de muchiile panoului palei 1415 
rabatabile (12) care se mi§cS Tn canalul respectiv, iar interstitiul dintre muchiile panoului palei 
§i pere^ii canalului fiind minim, astfel, meat Tn interiorul fiecSrui canal, Tntre palele Tnvecinate 
de pe fiecare rotor, se formeazS ni§te compartimente al caror volum variazS, Tn timpul 
mi§cSrii rotorului, Tn acela§i sens cu variajia adancimii canalului fluidului de lucru sub pre- 
siune - provenind de la un rezervor sau de la o earners exterioarS (93) de ardere, a unui 1420 
amestec combustibil, Tn sine cunoscute - care intra Tn ma§ina printr-un racord de alimentare 
(2) comun, sau prin racorduri (2) separate, Tn legaturS fiecare cu canale radiale de intrare 
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(i") practicate in inelul cilindric (92), pStrunde in zona initials (b") simultan in ambele canale, 
respectiv separat, in fiecare dintre ele, fie prin ni§te ramificatii (J", respectiv u") ale canalului 

1425 de intrare (I") in legaturS cu o fantS (k 11 ) practicatS pe suprafaja profilatS (e M ) a fundului 
canalului, respectiv cu un jgheab (m") cu adancime variabilS sau constants, practicat pe o 
anumitS iungime a aceleia§i suprafete, fie prin ni§te fante (I") practicate, pe o anumita 
lungime, Tn una, respectiv ambele suprafete laterale - exterioara (g n ) §i interioara (h") ale 
canalului, aflate Tn legaturS directs cu canalul de intrare (i") respectiv, presiunea fluidului Tn 

1430 fiecare compartiment cuprins Tntre douS pale succesive ale rotorului scSzand odatS cu 
cre§terea volumului sau, de la o valoare maxima, Tn compartimentele aflate Tn legatura 
directa cu racordul de alimentare, la o valoare minima Tn compartimentele situate pe zona 
mijlocie (c"), a§a fel meat fortele motoare care determina mi§carea rotorului se manifests 
Tn toate compartimentele cu volum crescStor, aflate Tn zona initiala (b M ) a canalului (a n ), 

1435 avand valori variabile Tn timp, proportionate cu presiunea instantanee a fluidului §i cu 
diferenfa de Tnaltfme dintre varfurile celor doua pale care delimiteazS compartimentul, 
mSsurata Tn momentul respectiv fata de suprafata frontalS a rotorului, momentul de torsiune 
la arborele fiecarui rotor rezultand din Tnsumarea momentelor date de fortele motoare 
respective; evacuarea fluidului de lucru din fiecare canal (a") realizandu-se printr-un racord 

1440 de evacuare (3) comun sau prin racorduri de evacuare (3) separate, fie prin ni§te fante (o M ) 
practicate Tn una sau Tn ambele suprafete laterale - exterioara (g" sau interioara h M ) pe toata 
lungimea zonei terminate (d"), care comunicS prin ni§te canale radiate (r") amplasate Tn 
inelul cilindric (92) cu racordul de ie§ire (3) respectiv, fie printr-un jgheab (p M ) cu adancime 
variabila sau constants, practicat de-a lungul suprafejei de fund (f M ) a zonei terminate (d M ), 

1445 aflat Tn legatura, printr-o fanta (q M ), cu canalele radiate (r") corespUnzatoare. 

25. Ma§ina pneumatics, conform revendicSrii 24, caracterizata prin aceea ca, Tntr-o 
variants constructive, inelul cilindric (92) este prevazut cu un canal avand o zona mijlocie 
(c") Tnchisa, a carei adSncime, corelata cu Tnaltfmea palei rabatabile aflate Tn pozitfe activa 
pe rotorul respectiv, este mai mica decat Tnal^imea palei rabatabile aflate Tn pozitie activa pe 

1450 rotorul respectiv, este mai mica decSt TnSltfmea inelului (92), care corespunde distantei 
dintre fe^ele frontale ale rotoarelor. 

26. Ma§ina pneumatics, conform revendicarilor 24 §i 25, caracterizata prin aceea 
ca, Tntr-o variants constructivS, Tn care TnSlflmea inelului cilindric (92) dep8§e§te suma adan- 
cimilor maxime ale celor doua canale (a") de pe fetele sale frontale, lungimile canalelor pot 

1455 fi marite astfel Tncat ele se suprapun partial Tn plan, fiind Tn legatura eventual, cu racorduri 
proprii de intrare (2) §i de ie§ire (3) a fluidului de lucru §i devenind astfel independente unul 
fata de celSlalt, orientarea Tn plan a camei mecanismului de actionare a palelor rabatabile 
(12) ate fiecSrui rotor (B sau C) corespunzand pozitiei Tn plan a canalului (a M ) respectiv. 

27. Ma§ina pneumatics, conform revendicarilor 24-r26, caracterizata prin aceea ca, 
1460 Tntr-o variants constructivS, profilul suprafe^ei de fund (f u ) pe zona terminals (d") a canalului 

profilat (a") diferS de eel descris de muchiile palei, canalul putand avea, pe aceastS zonS, 
aceea§i adancime cu cea de pe zona mijlocie (c"), fiind eventual, lipsit de jgheabul de 
scurgere (p H ). 

28. Ma§inS pneumatics, conform revendicarilor 25 §i 26, caracterizata prin aceea 
1465 ca, Tntr-o variants constructivS, canalul (a") din inelul cilindric (92) este lipsit de zona mijlocie 

(c"), zona initials (b") cu adancime crescStoare a canalului fiind racordatS direct cu zona 
terminals (d") cu adancime descrescStoare a acestuia. 



I 
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29. Ma§ina hidraulica, conform revendicarilor 24*27, caracterizata prin aceea ca, 
Tntr-o varianta constaictiva, fantele (I") sau jgheaburile (m") prin care se face alimentarea 

cu lichid a celor doua canale (a") sunt practicate pe Tntreaga zona inifiala (b") a acestora, 1470 
presiunea lichidului fiind aceea§i in toate compartimentele cu volum crescator, for^ele mo- 
toare manifestandu-se asupra palelor rabatabile (12) aflate in zona mijlocie (c") a canalului 
(a w ) datorita diferenjei de presiune a fluidului Tn cele dou5 zone (b u §i d") Tnvecinate 
acesteia. 

30. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 24-r29, caracterizata 1475 
prin aceea ca, Tntr-o variants constructive, prin acjionarea fiecarui rotor de cate un moment 

motor aplicat pe arborele sau, astfel meat palele (12) sa parcurga canalele cu sectiune 
variabiia (a") Tn sens invers - varful unghiului a dintre pala §i suprafata frontala a rotorului 
fiind orientat Tn sens opus sensului de rotate - func^ioneaza ca pompa hidraulica sau com- 
presor, fluidul de lucru circuiand Tn canalele cu secjiune variabiia (a") Tn sensul de mi§care 1480 
al palelor rotorului respectiv, fiind aspirat Tn zona terminate (d") a canalului respectiv prin 
racordul de evacuare (3), devenit racord de aspirate, datorita cre§terii volumului comparti- 
mentelor mobile formate pe rotor la parcurgerea acestei zone, §i refulat prin racordul de 
aspirate (2), devenit racord de evacuare, la o presiune mai mare decat presiunea de 
aspirate. 1485 

31 . Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 24*30, caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o varianta constaictiva, rotoarele (B) §i (C) au unul sau mai multe randuri 
concentrice de pale rabatabile (12), care pot diferi Tntre ele, de la un rotor la altul sau de la 
un rand la altul, prin forma, dimensiuni §i pozijie pe rotor, fiecare rand de pale fiind prevazut 

cu mecanism propriu de actfonare, iar pe suprafata frontala a inelului cilindric (92), 1490 
mvecinata suprafetei frontale a rotorului respectiv, se g3se§te un numar corespunzator de 
canale concentrice (a/, a^ 1 ..), cu adancime variabiia, Tncadrate, eventual, de §icane sau 
labirinti de etan§are, pentru diminuarea pierderilor de presiune Tntre canalele Tnvecinate sau 
Tn exterior, orientarea mecanismelor de actfonare a palelor rabatabile, de pe fiecare rand de 
pale a rotorului, fiind corelata cu pozitia Tn plan a canalului (a 1f2 w ), Tn care acestea evolueaza, 1495 
fiecare canal (a^ M ) avand cate un racord de alimentare (2) §i de evacuare (3) propriu, astfel, 
meat pe suprafata fiecarui rotor se formeaza circuite independente cu acefa§i fluid sau cu 
fluide diferite, al caror numar este egal cu numarul randurilor concentrice de pale rabatabile, 
orientarea varfului unghiului a format Tntre palele fiecarui rand §i suprafata rotorului - Tn 
sensul de mi§care al rotorului sau Tn sens invers fata de acesta - determinand regimul de 1500 
functionare al fiecarui circuit - motor, respectiv pompa sau compresor, iar cei doi arbori de 
ie§ire ai ma§inii, cuplati cu rotoarele (B, C), putandu-se roti Tn acela§i sens sau Tn sensuri 
diferite. 

32. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 31 , caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, canalele cu adancime variabiia (a/ 1 , a2 U ...a, ...a^) de 1505 
pe aceea§i suprafata sau de pe suprafete opuse ale inelului cilindric (92) sunt cuplate Tntre 

ele fiem serie, unul Tn prelungirea celuilalt, prin cate un canal intermediar profilat (% fM n ) care 

face legatura Tntre zona terminala (d, M ) a unui canal cu zona inifiaia (tv/) a celuilalt canal, 

formand un circuit independent, Tn care intrarea §i respectiv ie§irea fluidului de lucru se face 

pe la capetele circuitului, iar prin alegerea corespunzatoare a sectiunii fiecarui canal §i a 1510 

dimensiunilor §i numarului palelor rabatabile (12), care evolueaza Tn acesta, se asigura 

cre§terea, respectiv descre§terea continua a volumului fiecarui compartiment cuprins Tntre 

doua pale succesive, de-a lungul Tntregului circuit, astfel Tncat, functie de sensul de mi§care 

al palelor Tn canale, fluidul sufera de (a intrare pSna la ie§irea din circuit o destindere prelun- 

gita, respectiv o comprimare prelungita, fie Tn paralel, cu racorduri de alimentare §i de 1515 
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evacuare comune, parcurse Tn acela§i sens de palele rotorului, pe suprafejele inelului 
cilindric (92) putandu-se gasi simultan atat circuite independente, formate dintr-un singur 
canal, §i circuite formate din mai multe canale, cuplate in serie sau Tn paralel, fiecare circuit 
functionand corespunzator prientarii palelor fata de rotor fie ca motor sau ca pompa, cu 
1520 ace!a§i fluid sau cu fluide diferite. 

33. Ma§in5 hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 16.. .32, caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o variants constructiva, este etajata, rotoarele fiecarui etaj - extreme (B, 
C) sau intermediare (F, G), cu acela§i diametru sau cu diametre diferite - avand pale raba- 
tabile dispuse pe unul sau mai multe randuri concentrice, pe fiecare tambur (D) fiind fixat 

1525 cate un inel cilindric (92) prevazut cu canale (a") corespunzatoare, cu adancime variabila, 
canalele (a") dispuse la diferite etaje ale ma§inii putand fi cuplate Tntre ele cu ajutorul unor 
conducte (95) care fac legatura Tntre canalele de intrare radiale (P), respectiv canalele de 
ie§ire radiale (r") de la un etaj cu cele de la celalalt etaj, conform unei scheme de conexiuni 
adoptate pentru formarea unui circuit, fie direct, daca cele doua etaje sunt consecutive, fie 

1530 prin traversarea inelelor cilindrice (92) ale etajelor intercalate, prevazute Tn acest scop cu 
ni§te canale radiale (w") orientate corespunzator, care comunica cu conductele de legatura 
(95) respective, acestea din urmS fiind amplasate fie Tn exteriorul inelelor cilindrice (92), fie 
Tn interiorul tamburelor (D), Tn acela§i mod cu elementele de prindere a tamburelor (D) Tnve- 
cinate, pozifla canalelor radiale de intrare (i") §i de ie§ire (r M ) - spre exteriorul sau spre inte- 

1565 riorul inelului cilindric (92) - fiind determinate de pozijia conductei de legatura respective, iar 
racordurile de intrare (2) §i de ie§ire (3) din ma§ina, pentru fiecare circuit, fiind amplasate 
pe inelul cilindric (92) care face corp comun cu tamburul (D) fixat direct pe carcasa ma§inii. 

34. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarii 33, caracterizata prin 
aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, fixarea inelelor cilindrice (92), aflate de o parte §i de 

1540 alta a suprafetelor rotoarelor (F, G) cu pale rabatabile pe ambele fete, se realizeaza cu 
ajutorul unor inele distantiere (94), situate Tntre cele doua inele cilindrice (92) Tnvecinate, 
concentrice cu acestea - fie Tn exteriorul rotoarelor inelare (G) - care pot fi prevazute cu ni§te 
canale (u" §i v") Tn legatura cu canalele de intrare (P) §i respectiv ie§ire (r"), practicate Tn 
inelele cilindrice (92) Tnvecinate, pentru cuplarea circuitelor de fluid de la diferite etaje ale 

1545 ma§inii. 

35. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 33 §i 34, caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, palele rabatabile (12) de pe fiecare fata frontala 
a rotoarelor intermediare (F, G) sunt ac^onate de cate un mecanism propriu, renun{3ndu-se 
la cuplarea permanenta a palelor rabatabile aflate pe fejele opuse ale rotoarelor prin 

1550 sectoare dintate (81), astfel Tncat perechile de came ale mecanismelor de acflonare 
independente ale palelor de la fiecare etaj pot fi orientate diferit Tn plan, de la un etaj la altul, 
corespunzator orientarii canalelor cu sectfune variabila (a") Tn care evolueaza palele 
rabatabile (12) de la etajul §i de pe randul respectiv. 

36. Marina hidraulica sau pneumatics, conform revendicarilor 33^35, caracterizata 
1555 prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, Tn scopul diminuarii fortelor axiale rezultante, 

care actioneaza asupra celor doi arbori, pachetele de rotoare sunt constituite numai din ro- 
toare cu pale rabatabile (12) pe ambele fe}e - fie cate un rotor disc (F) cuplat cu fiecare din 
arborii ma§inii, fie un pachet (1) de rotoare disc (F) cuplate, fiecare, direct cu unul din arborii 
ma§inii, §i un pachet (J) compus din rotoare inelare (G) §i un rotor extrem (B sau C), lipsit 
1560 de pale rabatabile pe fata sa frontala §i care serve§te numai pentru cuplarea Tntregului pa- 
chet (J) cu ceiaialt arbore al ma§inii prin discul sau (8 respectiv 9), extins pana la periferia 
rotorului, §i butucul sau (10 respectiv 11), solidar cu acesta, iar inelele cilindrice (92), fixate 
de tamburele (D) de la fiecare etaj, au canale (a") corespunzatoare, cu adancime variabila, 
pe una sau pe ambele fe^e frontale, dupa cum acestea se Tnvecineaza cu o singura 
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suprafata frontaia cu pale rabatabile, in cazul inelelor situate la extremitati, sau cu doua 
suprafete frontale cu pale rabatabile (12), in cazul celor situate in pozifli intermediare, in 1565 
situatia particulara cand palele rabatabile de pe cele doua fete frontale ale fiecarui rotor sunt 
identice ca forma §i dispunere, iar presiunile fluidelor in canalele (a M ) corespunzatoare sunt 
egale, forja axiala este nula. 

37. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 25-r32, caracterizata 

prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, are ambele rotoare extreme (B, C) fixate pe 1570 
acela§i arbore de ie§ire al ma§inii, orientarea palelor rabatabile (12) de pe fe^ele frontale ale 
rotoarelor §i a canalelor (a") corespunzatoare de pe inelul cilindric (92) determined acela§i 
sens de mi§care pentru cele doua rotoare. 

38. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 25^-32, caracterizata 

prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, are un singur rotor extrem (B sau C) prevazut 1575 
cu unul sau mai multe randuri de pale rabatabile (12), inelul cilindric (92) avand, corespun- 
zator, unul sau mai multe canale (a") pe suprafata mvecinata rotorului §i fiind fixat pe 
capacul (5, respectiv 4) opus rotorului respectiv. 

39. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 25-r36, caracterizata 

prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, in scopul diminuarii for\e\ axiale rezultante, care 1580 
actioneaza asupra rotorului, are fie un singur rotor cu pale rabatabile pe ambele fete, de tip 
disc (F), fie mai multe rotoare de tip disc (F), distantate Tntre ele sub forma unui pachet (I) 
de rotoare fixate pe un singur arbore al ma§inii (52 sau 53), eventual putandu-se mi§ca liber 
axial pe acesta, doua inele cilindrice (92) cu canale cu adancime variabila (a") pe o singura 
fata, fixate pe capacul superior (4) §i inferior (5) al carcasei (A), §i respectiv un num3r de 1585 
inele cilindrice (92) cu canale cu adSncime variabila (a"), pe ambele fe^e, situate Tntre supra- 
fefele frontale ale rotoarelor Tnvecinate. 

40. Ma§ina hidraulica sau pneumatica, conform revendicarilor 25^36, caracterizata 
prin aceea ca, Tntr-o varianta constructiva, Tn scopul diminuarii for^ei axiale rezultante, care 
actioneaza asupra arborelui, are fie un singur rotor cu pale rabatabile, pe ambele fe^e, de 1590 
tip inel (G), fie mai multe rotoare de tip inel (G), distantate Tntre ele, §i un rotor extrem (B) 

sau (C), lipsit de pale rabatabile pe fa{a sa frontaia, toate formand un pachet de rotoare care 
este fixat pe arborele de ie§ire al ma§inii (52 sau 53) prin discul (8 sau 9) extins pana la 
periferia rotorului extrem (B sau C) §i butucul (10 sau 11) solidar cu acesta, sau se poate 
mi§ca liber axial pe arborele respectiv, doua inele cilindrice (92) cu canale cu adancime 1595 
variabila (a 11 ) pe o singura fata §i, eventual un numar de inele cilindrice (92), cu canale cu 
/ adancime variabila (a"), pe ambele fe$e, situate Tntre suprafejele frontale cu pale rabatabile. 

41. Ma§ina pneumatica, conform revendicarilor 24-r28; 3Or40, caracterizata prin 
aceea ca f Tntr-o varianta constructiva, fluidul de lucru este constituit din gazele rezultate Tn 

urma arderii unui combustibil Tntr-o camera de ardere echipata cu dispozitive de alimentare, 1600 
de formare a amestecului combustibil §i de aprindere a acestuia, toate Tn sine cunoscute, 
amplasata fie Tn exteriorul ma§inii (93), fie Tn interiorul acestuia (a"), de exemplu Tntr-un inel 
cilindric (92) sau Tntr-un inel distanjier (94) §i aflata Tn legatura, prin racordul de intrare (2), 
respectiv, prin unul sau mai multe canale radiale (i") cu canalele (a") ale unui circuit motor 
Tn care evolueaza palele rabatabile ale rotoarelor, comprimarea amestecului combustibil cu 1605 
care este alimentata camera de ardere putand fi realizata fie Tntr-un compresor separat, fie 
Tntr-un circuit de pompare alcatuit din unul sau mai multe canale (a") Tn interiorul aceleia§i 
ma§ini. 

Pre§edintele comisiei de examinare: ing. Gruia Dan 
Examinator: ing. Firescu Constantin 
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